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1. Podstawa opracowania

Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 01 czerwca 2004 r. w sprawie okreslenia warunkéw
udzielania zezwolen na zajecie pasa drogowego (Dz. U. nr 140, poz. 1481

z dnia 19.06.2004 r.).

Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31
lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych (Dz. U. nr 170, poz. 1393

z dnia 12.10.2002r.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkoéw technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181

z dnia 23.12.2003r.).

Zatacznik nr 1 — 4 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegOtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach.
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 18 lipca 2008 r. w
sprawie kierowania ruchem (Dz. U. nr 132, poz. 839).

Ustawa z dnia 02 czerwca 2005 r. — Prawo o ruchu drogowym, tekst jednolity (Dz. U. nr 108,
poz. 908 z 2005r.).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r . w sprawie szczeg6towych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonania nadzoru nad tym zarzadzeniem
(Dz. U.nr177, poz. 1729z 14.10.2003 r.).

Wizja lokalna w terenie.

2. Zakres opracowania

Projektem objeto przedstawienie sposobu oznakowania i zabezpieczenia strefy robot na czas
wykonania ,,Rozbidrka starego i budowa nowego przepustu na drodze gminnej w Radosiewie
na rzece Rudnica na terenie dziatek o nr 251/1, 260 i 214 w miejscowosci Radosiew, gmina
Czarnkow”.

Celem opracowania jest wskazanie wytycznych dla oznakowania i robot budowlanych
prowadzonych w obrebie pasa drogowego.

3. Opis stanu istniejgcego

Objeta opracowaniem inwestycja zlokalizowana jest na koricu do miejscowosci Radosiew
poza terenem zabudowanym.

W miejscu projektowanej budowy przepustu istniejaca nawierzchnia drogowa asfaltowa
posiada szerokos¢ 3,50 m



Istniejagce oznakowanie pionowe w obrebie planowanych robot.

Z obu stron istniejgcego przepustu znajduje sie znak drogowy B-18 — dopuszczalnym ciezarze
35t

Oznakowanie poziome —w miejscu istniejacego przepustu nie istnieje ze wzgledu na mata
szerokos¢ nawierzchni drogi w miejscu budowy jak i na catym odcinku drogi gminne;.
Predkos¢ dopuszczalna ruchu pojazdéw wynosi 50 km/h.

4. Charakterystyka drogi i warunki ruchu

Miejsce przebudowy przepustu — koniec miejscowosci Radosiew.
Przewazajacy ruch na drodze stanowig samochody osobowe ruchu lokalnego oraz sprzet
rolniczy. Wystepuje réwniez lokalny ruch pieszy.

5. Opis projektowanych robét

Budowa przepustu polegac bedzie na:

e oznakowaniu strefy robét

e wykonaniu rozbidrki istniejacego przepustu wraz z rozbiérka elementdéw nawierzchni
drogowej

e Wykonanie posadowienia scian czotowych przepustu poprzez wbicie zelbetowych pali
prefabrykowanych

e wykonanie umocnien gruntu pod fundament kruszywowy czesci przelotowej wraz z
utozeniem geotkaniny segregacyjnej warstw gruntu

e utozenie czesci przelotowej przepustu

e Zasypanie nowego przepustu wraz z zageszczeniem warstw ziemi zasypowej

e utozenie warstw konstrukcyjnych nawierzchni nad przepustem

e wykonanie zelbetowych $cian czotowych wraz z licowka ceglang

e przywrdcenie elementdw pasa drogowego do stanu pierwotnego wraz z
poszerzeniem nawierzchni nad przepustem

¢ wykonanie barier nad przepustem z cegty klinkierowe;.

6. Przewidywane utrudnienia i zagrozenia
W zwigzku z prowadzeniem rob6t w pasie drogowym z catkowitym jego zamknieciem dla
ruchu nastapig duze utrudnienia w zwigzku z catkowitym zamknieciem odcinka drogi.
Wystepujace zagrozenie jest obustronne — roboty stanowig zagrozenie dla ruchu drogowego,

a ruch drogowy stanowi zagrozenie dla prowadzonych robat.

Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom.




Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robét powinien doktadnie zapoznac sie z
przygotowanym projektem organizacji ruchu na czas wykonywania robét, przeanalizowaé
wymagania organizacyjne i techniczne aby realizacja rob6t odbywata sie bezpiecznie.
Oznakowanie prowadzonych rob6t w pasie drogowym zapewnia¢ powinno bezpieczerstwo
zarowno kierowcom jak i robotnikom poruszajacym sie w obszarze robét.

7. Projektowana organizacja ruchu na czas budowy

Oznakowanie prac budowlanych w pasie drogowym zapewnia¢ powinno bezpieczenstwo
kierowcom, pieszym jak i robotnikom poruszajacym sie w obszarze robét. Roboty nalezy tak
prowadzi¢, aby w jak najmniejszy sposéb utrudnia¢ ruch pojazddéw i pieszych.

Po zakonczeniu robot tymczasowe oznakowanie nalezy natychmiast usunaé i przywracié
pierwotna statg organizacje ruchu.

Projektowana organizacja ruchu ma na celu stworzenie bezpiecznych warunkow ruchu
drogowego podczas prowadzenia robét — zabezpieczenia i oznakowania prowadzonych
robét., jak rowniez zabezpieczenie strefy robot wtargnieciem oséb postronnych.

Przyjete rozwigzania.

Roboty zwigzane z budowg przepustu prowadzone bedg poza terenem zabudowanym
miejscowosci Radosiew. Roboty prowadzone beda w przewazajacej czesci w obszarze
zamkniecia odcinka drogi.

Projekt oznakowania i zabezpieczenia strefy robét jest przystosowany do warunkow
miejscowych, opracowany na podstawie Ustaw i Rozporzadzen MI, MSWIA, RM oraz
Zatacznika nr 1-4 do Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegOtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczenia na drogach.

Bezposrednie miejsce robot nalezy oznakowaé poprzez ustawienie:

e Znakdw A-14 ,,roboty na drodze” i A-30 z tabliczka ,,przebudowa przepustu” w
odlegtosci 150 m od strefy robot dla obu kierunkéw ruchu, znaki nalezy ustawia¢ na
jednym stupku

e Bariera drogowa U-20b ,,szeroka” wraz ze znakiem B1 ,,zakaz ruchu” — ustawi¢ po obu
stronach zamknietego odcinka drogi w odlegtosci ca 20 m poza zewnetrzna hatdg
nasypanej ziemi. Na zaporze U-20b zamontowac swiatta ostrzegawcze pulsujace
koloru czerwonego.

e W obrebie prowadzonych rob6t zainstalowac tymczasowa ktadke dla pieszych
umozliwiajgca przemieszczanie sie ruchu pieszego i rowerowego przez rzeke Rudnica
jednak nie kolidujac z obszarem prowadzonych prac.

UWAGA:



Z uwagi na charakter robot oraz sposéb ich wykonywania ruch pojazdow zostaje
catkowicie zamkniety natomiast ruch pieszy moze by¢ zachowany z petnym
bezpieczenstwem poza obszarem bezposrednich praz zwigzanych z przebudowa
przepustu.

Nalezy zachowac¢ szczegolna ostroznos¢ aby nie narazi¢ na niebezpieczenstwo
robotnikéw wykonujacych roboty w pasie drogowym oraz uczestnikow ruchu.

Jesli zaistnieje taka koniecznos¢ nalezy wprowadzi¢ dodatkowe zabezpieczenia ruchu
pieszego.

Miejsce dostaw materiatow na budowe nalezy zorganizowac¢ w miare mozliwosci w
obrebia zamknietego obszaru pasa drogowego.

8. Urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu
Zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno zapewniaé
bezpieczenstwo uczestnikom ruchu drogowego oraz osobom wykonujgcym roboty.
Oprécz znakéw drogowych stosuje sie zapory drogowe, tablice prowadzace i swiatta
ostrzegawcze.
Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robot
powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzier jak i w nocy.
W trakcie robot nalezy zapewnic¢ nadzér nad oznakowaniem, utrzymywac w nalezytym stanie
przez okres trwania robot.
Odcinek robot nalezy oznakowac i zabezpieczy¢ zgodnie z zatgczonym planem sytuacyjnym.
Wozory ustawienia znakow, zapOr oraz tablic wg. Zatacznikdw graficznych niniejszego
opracowania.
Oznakowanie montowa¢ pod nadzorem os6b uprawnionych.

Odlegtos¢ ustawienia znakow drogowych od krawedzi jezdni oraz ich wysokos¢ od poziomu
terenu przedstawiony w czesci rysunkowej projektu.

e Widocznosé znakow
Do wykonania lic znakow oraz zapor i tablic stosowanych do oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym nalezy stosowac¢ folie odblaskowa typu 2. Lica znakow
drogowych powinny spetnia¢ wymogi fotometryczne i kolorymetryczne w zakresie
odblaskowosci i barwy. Tarcze znakow powinny by¢ odchylone w poziomie od linii
prostopadtej do osi jezdni. Odchylenie tarczy znakéw powinno wynosi¢ okoto 5° w kierunku
jezdni.

e Wielkosé znakow
Do oznakowania robét nalezy uzywac znakéw kategorii duze.
Znaki typu A — bok tréjkata dtugosci 1050 mm



Znaki typu B - zakazu i nakazu o srednicy 900 mm

Zapory drogowe U-20b

Zapory drogowe powinny by¢ pokryte po obu stronach pasami biatymi i czerwonymi na
przemian.

Muszg by¢ wykonane z materiatu niestanowigcego zagrozenia dla oséb i mienia.
Powinny by¢ wykonane i zamontowane w taki sposéb, aby zapewniaty bezpieczenstwo,
stabilnos¢, czytelnos¢ oznakowania i zabezpieczenia przez caty czas trwania robot.

. Zasady prowadzenia robot

Zajecie pasa drogowego pod roboty powinno wynikac z projektu budowlanego

Przy prowadzeniu robot nalezy wybrac taka technologie i organizacje ich wykonania,
ktéra umozliwi bezpieczne prowadzenie ruchu pieszego przy ograniczonej w sposob
bezwzglednie konieczny.

Termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu przewiduje sie na czas
prowadzenia przebudowy przepustu.

Jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu winna zawiadomi¢ organ zarzadzajacy
ruchem, zarzad drogi oraz wtasciwego komendanta policji w terminie jej
wprowadzenia na co najmniej 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu
Ustawienie znakdéw wykonac pod nadzorem pracownikow administratora drogi
Jednostki prowadzace roboty w pasie drogowym zobowigzane sg do utrzymywania w
nalezytym stanie wszystkich srodkéw technicznych uzytych do oznakowania i
zabezpieczenia miejsca robot

Konstrukcja stojakow do zapdr powinna zapewniac stabilnosé urzadzenia

Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢
ubrane w odziez ostrzegawcza o barwie pomaranczowej lub zéttej i wyposazong w
elementy odblaskowe

Wszystkie znaki i urzadzenia zabezpieczajgce zwigzane z robotami nalezy ustawiac
niezwtocznie po zakornczeniu robot

W przypadku koniecznosci recznego kierowania ruchem na drodze czynnos¢ te winni
wykonywaé odpowiedni przeszkoleni pracownicy lub osoby.

Szkolenia przeprowadza WORD. Osoby takie powinny by¢ wyposazone w kamizelki
ostrzegawcze o barwie fluoroscencyjnej pomaranczowo — czerwonej, z zéttymi
paskami z materiatu odblaskowego co najmniej klasy 2, z nadrukiem na plecach o
tresci ,,KIEROWANIE RUCHEM”

10. Wykaz znakow i urzadzen do zabezpieczenia ruchu

Lp. Symbol Opis sztuk Uwagi
1 A-14 Roboty na drodze 2
2 A-30 Inne niebezpieczenstwa 2




3 T-0 Tabliczka ,,Przebudowa 2
przepustu”

4 Bl Zakaz ruchu 2

5 U-20b Zapora drogowa szeroka 2

6 U-35b Sygnalizator wczesnego 4
ostrzegania czerwony

7 F-5 Tablica F-5 z oznaczeniem 1
odlegtosci 2,5 km

11. Stata organizacja ruchu

Po zakonczeniu robdt zwigzanych z budowa przepustu na rzece Rudnica w miejSCOWOsCi
Radosiew nalezy usunaé¢ wszystkie znaki zwigzane z budowa przepustu i wprowadzeniem
tymczasowej organizacji ruchu.

Wprowadzajac statg organizacje ruchu nalezy z istniejgcych znakow usung¢ znaki B-18 —
»dopuszczalne obcigzenie 3,5 t” poniewaz nowy obiekt posiada dopuszczalne obcigzenie 30
ton co jest zgodne z obowigzujacymi przepisami i odpowiada wymogom dla drogi gminne;j i
nie zachodzi koniecznos¢ wprowadzania ograniczenia nosnosci obiektu.

Opracowat:




