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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania
ogblne dotyczace wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych,

1.2, Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiszujacg podstawg opracowania
szozegbtowej specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddzkich,

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robdt objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspélne
dla robdt objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dia
poszczegdlnych asortymentdw robét drogowych i mostowych.

1.4, Okreflenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreélenia nalezy rozumieé w kazdym
przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosé
techniczno-uZytkowa (droge) albo jego czgs¢ stanowiacq odrgbny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obickt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Diugoéé mostu - odleglo§¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, a w
przypadku mostéw tukowych z nadsypky - odleglosé w $wietle podstaw sklepienia mierzona
w osi jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem j
zabezpieczeniem ruchu,

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana
do usunigcia po jego zakoficzeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
stanowigcy urzgdowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzet i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robét.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg terenows dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.9. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawog, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.10. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polgczenia,

1.4.12. Konstrukcja nosna {przgsto lub przgsta obiektu mostowego) - czgéé obiektu oparta
na podporach mostowych, tworzaca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego,

pieszego.

1.4.13. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowéw.

1.4.14. Koryto - clement uformowany w korpusie drogowym w celu wloZenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.15. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez InZyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, sluzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczef, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw, Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez InZyniera.

1.4.16. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaskceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badati i préb zwiazanych z oceng
jakosci materiakéw oraz robét.

1.4.17. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z
dokumentacja projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera,

1.4.18. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodq wodna dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4,19. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania

obcigzef od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzistywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sig migdzy warstwag scieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudows,

¢} Warstwa wyréwnawcza - warstwa sfuzaca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejgeej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czeéé nawierzchni stuzaca do przenoszenia obeigzen od ruchu na
podioZe. Podbudowa moze skindad si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

¢) Podbudowa zasadnicza - gérna czgéé podbudowy speiniajaca funkcje nosne w
konstrukeji nawierzchni. Moze ona skfadaé sie z jednej lub dwéch warstw.
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) Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢éé podbudowy spemiajaca, obok funkcji nosnych,
funkeje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czgstek podioza. Moze zawieraé warstwe mrozoochronna, odsaczajaca lub
odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowane w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni le2qcej powyzej.

i} Warstwa odsqczajgea - warstwa shizaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do

nawierzchni,

1.4.20. Niwelota - wysokodciowe i geometryczne rozwinigeic na plaszezyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego,

1.4.21. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodno§é wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.24, Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy wrzadzes chronigcych ludzi i srodowisko
przed ucigzliwofciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze - ¢z¢é¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie
pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczefistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.26. Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnia do giebokosci
przemarzania.

1.4.27. Podloze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezgca bezpoirednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.28. Polecenie InZyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez Inzyniera,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy,

1.4.29. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.30. Przedsigwzigcic budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofaczenia
drogowego [ub catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie
i przekroju podiuznym) istniejgcego potaczenia,



1.4.31. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej,
shizace do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.4.32, Przeszkoda naturalna - element érodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.33. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.34. Przetargowa dokumentacja projektowa - czeéé dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacjg, charakterystyke i wymiary obiektu bgdgcego przedmiotem roboét.

1.4.35. Przyczéiek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadaé sig z pelnej §ciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzys, komér.

1.4.36, Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrécenie pisrwotnych
funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.37, Rozpigtos¢ teoretyczna - odlegloéé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego,

1.4.38. Szeroko§¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegiod$é miedzy zewnetrznymi
krawgdziami konstrukeji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje
catkowity szeroko$¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.39. Szerokodé uzytkowa obiektu - szerokoié jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajéw ruchu oraz szeroko§é chodnikéw mierzona w $wietle poreczy
mostowych 2 wylgczeniem konstrukoji przy jezdni dofem oddzielajacej ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.40, Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilofci (przedmiarem) w kolejnodei
technologicznej ich wykonania.

1.4.41. Tunel - obiekt zaglehiony poniZej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.42. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane - czgéé przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng
calod¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolna do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu
robot zwigzanych z budows, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe]
lub jej elementu.

L.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich
zgodnos¢ z dokumentacjg projektows, SST i poleceniami InZyniera.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawigjgcy w terminie okredlonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspéirzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperdw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentagji projektowe;j i dwa komplety SST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru kodcowego robét. Uszkodzone lub zniszczone
znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2, Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bgdzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegbiowych warunkach umowy, uwzgledniajacym
podziat na dokumentagje projektows:
= Zamawiajacego,

— sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodnosé robdt z dokumentacja projektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowia czgéé umowy, a wymagania wyszezeglnione w chodby
jednym z nich sa obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte bylty w calej
dokumentacii.

W przypadku rozbieznosei w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje
kolejnogé ich waznosci wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszezed w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek,

W przypadku rozbjeznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja
projektows i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beds uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszozalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materialéw i elementdw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogas przekraczaé
dopuszezalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg
projektowg lub SST i wplynie to na niezadowalajgcg jakosé elementu budowli, to takie
materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawey.



1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod
ruchem™)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na fterenie
budowy, w sposéb okre§lony w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakoriczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawoa przedstawi Inzynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy. W
zaleznodei od potrzeb i postgpu robét projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczefistwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznodci w dzied i w nocy tych zapér i
znakéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane
przez InZyniera,

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilodciach okreslonych przez InZyniera, tablic informacyjnych, ktérych tredé bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlege odrebnej zaptacie i przyjmuje
sig, 2 jest wigczony w ceng umowns.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inne $rodki niszbedne do ochrony robét, wygody spotecznodci § innych.

Fakt przystgpienia do robo6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczgciem w sposéb uzgodniony z InZynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilo$ciach okre§lonych przez InZyniera, tablic informacyjnych, ktorych tresé bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beds utrzymywane przez Wykonawce
w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrsbnej zaplacie i przyjmuje
sig, ze jest wiaczony w ceng umowns.

1.5.5. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znag i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykaficzania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i
norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unikaé¢ uszkodzed lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnodci spolecznej i innych, a
wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymapan bedzie miat szezegdlny wzglad na:

¢) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynéw, skiadowisk, ukop6w i drog dojazdowych,

d} srodki ostroznodci i zabezpieczenia przed:

e) zanieczyszozeniem zbiornikéw i ciekdbw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

f) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

g) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne bgdg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poZarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beds
dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie¢ uzycia materialdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreflonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robSt bedg mialy aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materialéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoficzeniu
rob6t ich szkodliwoéé zanika (np. materiaty pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymaga technologicznych wbudowania. Jezeli wymagsajg tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiafdw od whasciwych
organdw administracji pafstwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uZycie spowodowalo jakiekolwiek zagroZenie Srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.



L.5.8. Ochrona wiasnoci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi | za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych
whacicielami tych urzgdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni witagciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy,

Wykonawca zobowigzany jest umiefcié¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasows
dla wszelkiego rodzaju robdt, ktére majg byé wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzgdzed podziemnych na terenie budowy i powiadomié InZyniera i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoczgeia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacii
Wykonawca bezzwilocznie powiadomi InZyniers i zainteresowane wiadze oraz bedzie z
nimi wspéipracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziafania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzedi podziemnych wykazanmych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1,5.9. Ograniczeni¢ obcigde osi pojazddw

Wykonawca stosowaé sig bgdzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw i w sposéb ciggly
bgdzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszezone na swiezo ukoficzony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawea bedzie odpowiadal za naprawg wszelkich rob6t w
ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera,

1.5.10. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczefistwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagar sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia | zdrowia os6b zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego,

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagaf okre$lonych
powyzej nie podlegajg odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umownej.

1.5,11. Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i

urzgdzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakoriczenia robét (do

wydania potwierdzenia zakoficzenia przez InZyniera).

Wykonawea bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej
elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.
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Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba uttzymanie, to na polecenie
InZyniera powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie poZniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb
zwigzane z robotami i bedzie w peli odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepiséw i wytycznych podezas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagat prawnych odnednie wykorzystania
opatentowanych urzgdzed lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowaé InZyniera o
swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolefi i inne odnoéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1, Zrédia uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialéw przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje
dotyczace proponowanego Zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw | odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez InZyniera,

Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrédia nic oznacza automatycznie, Ze
wszelkie materiaty z danego Zrddfa uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawea zobowigzany jest do prowadzenia badas w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego Zrédta w sposdb ciagly speiniajg wymagania SST w
czasie postepu robot,

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolesi od wiascicieli i odnoénych wiadz
na pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek Zrédef miejscowych wigczajagc w to Zrodis
wskazane przez Zamawisjacego | jest zobowigzany dostarczyé Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgca raporty z badaf terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowans przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawea ponosi odpowiedzialno$é za spetnienie wymagah ilosciowych i
Jjakodciowych materiatow z jakiegokoiwiek Zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: opiaty, wynagrodzenia i
Jjakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopéw i miejsc pozyskania
piasku i zwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacii terenu
po ukoficzeniu robot,



Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagafi umowy lub wskazafi Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody InZyniera, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ 2adaych wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, kt6re zostaty
wyszczegélnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zrédet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulagjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekeja wytwdrni materialéw

Wytwornie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnofci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki
materiatéw mogg byé pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawa akceptacji okre$lonej partii materiatéw pod wzgledem jakogei.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcjg wytwérni, beda
zachowane nastepujace warunki:

a) InZynier bedzie mial zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialéw w czasie przeprowadzania inspekeji,
b) Inynier bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4, Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badZ zlozone w miejscu wskazanym przez InZyniera. Jedli InZynier
zezwoli Wykonawey na uZycie tych materiatdw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewartoéciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i
niezapiaceniem

2.5, Przechowywanie i skiadowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg
one potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojs
Jjakosé i whasciwos¢ do robdt i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera,

Miejsca czasowego skiadowania materialéw bgdg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujs mozliwoéé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
InZyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uZyciem materiatu, albo w
okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badad prowadzonych przez InZyniera.
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Wybrany i zaskceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowipzany do u2ywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do
rob6t powinien byé zgodny z oferts Wykonawcey i powinien odpowiadaé pod wzgledem
typéw | ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez InZyniera; w przypadku braku ustalefi w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez InZyniera.

Liczba i wydajno$é sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InZyniera w
terminie przewidzianym umows.

Sprzet bedacy wiasnodcias Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
§rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy InZynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwoéé wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji InZyniera, nie moze byé poZniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszezone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich érodkéw transportu,
ktére nie wplyng niekorzystnie na jakod¢ wykonywanych robét i wiadciwosci przewozonych
materiatdw.

Liczba érodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InZzyniera, w
terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speiniaé wymagenia dotyczgce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzel na osie i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych
obcigzed na osie mogg byé dopuszczone przez Iniyniera, pod warunkiem przywrécenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawea bedzie usuwaé na biezgco, na whasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.



5, WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umows oraz za
jakosé zastosowanych materiatow | wykonywanych robot, za ich zgodnoéé z dokumentacja
projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej fub przekazanymi na pi$mie przez Ingyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bigdu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu | wyznaczaniu robét zostans, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione
przez Wykonawee na whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokodci przez InZyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokfadno$é.

Decyzje Inzyniera dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materiatléw i elementéw
rob6t beds oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej | w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgledni wyniki badafi materialéw i robét, rozrzarty normalnie wystepujace przy
produkcji [ przy badaniach materialéw, do$wiadczenia z przeszlodci, wyniki badafi
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia InZyniera bgds wykonywane nie poiniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSC1 ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace
wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakodéci bedzie zawieraé:

a) czesdé ogblng opisujacs:

- organizacje wykonania robét, w tym terminy i spos6b prowadzenia robét,

— organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp's

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

—- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowodé wykonania

poszczegdlnych elementéw robot,

- system (sposdb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakodcig

wykonywanych robét,

— WyposaZenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium

wiasnego Ilub laboratorium, ktéremu Wykonawes zamierza zlecié
prowadzenie badan),
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— sposéb oraz form¢ gromadzenia wynikéw badad laboratoryjnych, zapis
pomiardw, nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i
forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czgéé szczegdbtows opisujgcg dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i
urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo§¢ Srodkéw transportu oraz urzgdzefi do magazynowania i

zatadunku materiatéw, spoiw, lepiszezy, kruszyw itp.,

sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrats ich wiasciwosci w
czasie transportu,

— spos6b i procedurg pomiardéw i badafi (rodzaj i czestotliwoéé, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie urzgdzes, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych
elementow robdét,

sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi

Wwymaganiom,

6.2. Zasady kontroli Jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggnat zatozona jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pefna kontrole robét i jakosci materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badad materiatow
oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli InZynier moze zazgdaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badaf w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialéw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajacy stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badad i ich czgstotliwoéé sg okreslone w
58T, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okredlone, Inzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié wykonanie rob6t zgodnie z umows,

Wykonawce dostarczy InZynierowi $wiadectwa, e wszystkie stosowane
urzgdzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badas,

InZzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczeri laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inzynier bgdzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach  dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak
powazne, Ze mogs wpiynaé ujemnie na wyniki badah, InZynier natychmiast wstrzyma



uzycie do robét badanych materiatéw i dopuici je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociaggnigcia w pracy laboratorium Wykenawey zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$é tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badafi materiatéw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie, 2e wszystkie jednostkowe elementy produkcji
moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badad.

Inzynier bgdzie mie¢ zapewniong mozliwo$é udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bgdzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materialéw, ktére budza watpliwodei co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badafi pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez InZyniera, Probki dostarczone przez Wykonawcg do badafh
wykonywanych przez InZyniera beds odpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb
zaakceptowany przez Ingyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgdg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez InZyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru Iub badania,
Wykonawca przedstawi na pi§mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera,

6.5. Raporty z badan

Wykonawea bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badad
Jjak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia
Jjakodct.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane InZzynierowi na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych,

6.6. Badania prowadzone przez Iniyniera

Dla celéw kontroli jakodci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u Zrédla ich wytwarzania
i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy
i producenta materiatéw,

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, bgdzie ocenia¢ zgodno$¢ materialéw [ rob6t z wymaganiami SST na
podstawie wynikdw badan dostarczonych przez Wykonawce.
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InZynier moze pobiera¢ prébki materiadéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to InZynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu Iaboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badaf, albo oprze si¢ wylacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robét z dokumentacjg projektows i
SST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7, Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopudcié do uzycia tylko te materialy, ktdre posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnodci z:

— Polska Norma lub

— aprobaty techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacjg okreélong w pkt 1
i ktore spefniajg wymogi SST.

W przypadku materiatdw, dla ktérych ww. dokumenty s wymagane przez SST,
katda partia dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okrelajace w sposéb
Jjednoznaczny fej cechy.

Produkty przemysfowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badat wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie speiniaja tych wymagati bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego | Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy begda dokonywane na biezgco i bedg dotyczyé
przebiegu robdt, stanu bezpieczeristwa ludzi | mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technikg, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beds oznaczone
kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i InZyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,



- uzgodnienie przez InZyniera programu zapewnienia jakoéci i harmonograméw robét,

— terminy rozpoczgoia i zakoficzenia poszczegélnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudnodei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

~ daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- Zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajscych zakryciu, czgdciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegblnym w zwiazku 2z warunkami

klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii
projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokomywanych przed i w
trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
~ dane dotyczgce jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych
badafi z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje ¢ przebiegu robdt,

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg
przedlozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje InZyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciern stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnied do wydawania polecefi
Wykonawey robét.

(2) Rejestr obmiardw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajscy na rozliczenie faktycznego
postgpu kazdego z elementdw robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sig w
sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnofci Ilub certyfikaty zgodnodci
materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badas
Wykonawcy begda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét. Winny byé udostepnione na kazde
Zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastgpujgce dokumenty:
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a} pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokofy przekazania terenu budowy,

¢} umowy cywilho-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoly odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustales,

f) korespondencje na budowie.

(5} Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w migjscu
odpowiednio zabezpieczonym.,

Zaginiccie  ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wiszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dia Inzyniera i przedstawiane
do wglagdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bgdzie okreglac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw.,

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilofciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nic zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoficzenia
wszystkich robét. Bigdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pi$mie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu
miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera,

7.2, Zasady okreélania ilo§ci robét i materialéw

Diugosci i odleglofci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajoymi beds
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowej.

Jesli SST wiadciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m’ jako diugo$é pomnozona przez $redni przekrd).

llodci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, begda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST,

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaakceptowane przez InZyniera.

Urzgdzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawee. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badat atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne Swiadectwa legalizaci.



Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgdg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wazZenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajace odno§nym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposaZenie zapewniajac w sposéb ciagly
zachowanie doktadnodci wg norm zatwierdzonych przez Inyniera.

7.5, Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgdciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robdt, a takze w przypadku wystgpowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania,

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz pieodzowne obliczenia bgda wykonane w
$posob zrozumiaty i jednoznaczny,

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beds uzupehione
vdpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw, W razie braku miejsca
szkice mogg by¢ dolgczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktérego
wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalefi odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czgéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2, Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryeiu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
Jjakogci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwigjgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlhego
postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier,

Gotowoedé danej czgdei robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pézZniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie InZyniera.

Jakod¢ i ilosé rob6t ulegajgcych zakryciu ocenia InZynier na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badafh laboratoryjnych i w oparciu o
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przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbiér czgiciowy

Odbiér czgéciowy polega na ocenie ilodei i jakodci wykonanych czgéci robét.
Odbioru czgsciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru robét dokonuje InZynier,

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartodci,

Catkowite zakoficzenie rob6t oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie InZyniera.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczge od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakoficzenia robét i przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2,

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
Jakodciowej na podstawie przediozonych dokument6w, wynikéw badas i pomiaréw, ocenie
wizualne] oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjg projektows [ SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjs ustaled
przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupeiniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét
uzupeiniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykofczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnoéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakosé wykonywanych robét w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjs
projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potraces, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagaf przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest
protokét odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

I. dokumentacj¢ projektowg podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli
zostala sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,



2. szczegStowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badas i oznaczes laboratoryjnych, zgodne z SST,
iew. PZ],

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materialéw zgodnie z
SST i ew, PZJ,

7. opinig technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badsh i
pomiardéw zatgezonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i
przekazania tych rob6t wiadcicielom urzgdzen,

9. geodezyjng inwentaryzacjg powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopi¢ mapy =zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji

powykonawcze].

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bgdg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzqdzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniafych w okresie
gwarancyjnym,

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiér ostateczny robét”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
Jjednostke obmiarows ustalong dla danej pozycji kosztorysu,

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstaws platnodei jest
warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawee w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa Iub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzgledniaé wszystkie czynnofci, wymagania i badania sktadajgce si¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt beda obgjmowaé:

robocizng bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
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wartoé€ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
wartosé pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2, Warunki umowy | wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagat warunkéw umowy i wymagan ogélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreélone w ww. dokumentach, a
nie wyszczegblnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja rucha

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z InZynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnied wynikajgcych z postepu
robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i ofwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczefistwa ruchu,

(¢) oplaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowaaie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowarl i drenazu,

(f) tymczasows przebudowe urzgdzes obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie | usunigeie tymczasowych oznakowad
pionowych, poziomych, barier i §wiatet,

(b) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

I. Ustawa z dnia 7 fipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.Nr 89, poz, 414).
2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzenngj | Budownictwa z dnia 15 grudnia
1994 1. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr2 z 1995 r.,
poz. 29).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.UNr 14, poz. 60 z
pdZniejszymi zmianami).
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Opracowanie wykonano na zlecenie
Generalnej Dyrekcji Drég Publicznych

Zgodnie z decyzjg Generalnego Dyrektora Drég Publicznych niniejsza ogdlna specyfikacja
techniczna stanowi obowiazujaca podstawe sporzadzenia szczepdlowej specyfikacji
technicznej przy zlecaniu I realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddzkich oraz jest
zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.
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opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie:
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Tredé ogdlnej specyfikacji technicznej jest aktualna na dzien 30 kwietnia 1998 .
Przy sporzadzaniu szczegdlowej specyfikacji techniczne) nalezy ewentualnie uaktuainié
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktdw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe
opracowania szczegitowe] specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowych i
wojewddzkich,

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i
gminnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wszystkimi czynnodciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow inZzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokogciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami {wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokodciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punkiéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu
i punktéw wysokogciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, ochrong¢ ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposéb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie
oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koficowy punkt trasy,
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1.4.2. Pozostate okreflenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 1.4,

1.5. Ogéine wymagania dotyczgce robdt

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagenia
ogblne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogéine wymagania dotyczgce materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano
w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™ pkt 2.

2.2, Rodzaje materialéw

Do wutrwalenia punkiéw phownych trasy naledy stosowsd pale drewniane z
gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugodci okolo
0,50 metra.

Pale drewnjane umieszczone poza granicg rob6t ziemnych, w sgsiedztwie punktéw
zatamania trasy, powinny mieé¢ §rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugoéé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalexy stosowas paliki drewniane érednicy od
0,05 do 0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej
nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

+Swiadki” powinny mie¢ diugoéé okofo 0,50 m i przekrdj prostokgtny.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprz¢tu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokodciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzgt:
teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
= laty,
- ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysckodciowych
powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej dokladnogci pomiaru.



4. TRANSPORT

4.1, Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
» Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport sprz¢tu i materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami
transportu.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéine zasady wykonania robét

Og6lne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt 3.

58,2, Zasady wykenywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego
dane zawierajgce lokalizacje i wspbirzgdne punktow giéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegbtowego wytyczenia
robét.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé InZyniera o wszelkich bigdach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te
powinny byé usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzgdne terenu okre$lone w dokumentacii
projektowej sq zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, Ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sig od rzednych okreflonych w dokumentacii
projektowej, to powinien powiadomié o tym Inzyniera, Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych terenu podanych w
dokumentacji projektowsj i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniers, zostang
wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, Ze
roboty dodatkowe w takim przypadiu obcigza Wykonawcsg.

Wszystkie roboty, ktére bazujs na pomiarach Wykonawcy, nie mogs byé
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty podrednie osi trasy musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny
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charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczeh powinny byé
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczei w czasie trwania robot. JeZeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawigjgoego zostang zniszezone przez Wykonawcg $wiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest komieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robodt
naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3, Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych ost trasy i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty ghéwne powinny byé zastabilizowane w
spos6b trwaly, przy uzyciu pali drewnianych Iub stupkéw betonowych, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicq robdt ziemnych. Maksymalna
odlegtodé pomiedzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczaé
500 m.

Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty wysokodciowe (repery robocze)
wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inZynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej w
terenie plaskim powinna wynosié 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim
powinna byé odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatoZyé poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektdw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty
stale na stabilnych, istniejacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezy zalozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscis, aby éredni biad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacjg podwdjng w
nawiazaniu do reperow parfistwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce
wyrazne i jednozneczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4, Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowsg oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystanin  sieci
poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji
projektowe;.

Of trasy powinna byé wyznaczona w punktach gtownych i w punktach pofrednich
w odlegloéei zalesnej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metréw.

Dopuszezalne odchylenie sytuacyjno wytyczonej osi trasy W stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze byé wigksze niz 3 cm dla autostrad i drdg



ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drdg. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczyé z dokiadnodcia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety ckredlonych w
dokumentagji projektowej.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materialéw wymienionych w pkt 2.2,
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robdt
zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wymaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obsjmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw
i wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja
projektows oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawgdzi nasypow i wykopdw nalezy stosowaé dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci
przekraczajacej | metr oraz wykopéw gigbszych niz | metr. Odleglo$é migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odieglodé ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojéw
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i
wykopéw o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektows.

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalezy wyznaczyé jego polozenie w terenic
poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punkitéw okreSlajgcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci

przyczotkéw i filardw mostéw i winduktdw.

W przypadku mostéw i wiaduktdw dokumentacja projektowa powinna zawieraé
opis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiekt6w.

PotoZenie obicktu w planie nalezy okrefli¢ z dokladnofcia okreSlona w
punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakodcei robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.0¢ ,,Wymagania
0gblne” pkt 6.

6.2, Kontrola jakoéci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokodciowych nalezy prowadzié¢ wedlug ogblnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest ki (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,
Obmiar robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czedcia obmiaru robét
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogébine zasady odbioru robét

Ogo6lne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 8.

8.2, Sposdb odbioru robét

Qdbibr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicéw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokélu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1, Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnodci

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podamo w OST D-M-00.00.00
» Wymagania ogblne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
- uzupetnienic osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych,
~ wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,
- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszozeniem i
oznakowanie watwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
Platnosé robét zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest ujgta w
koszcie rob6t mostowych.



10. FPRZEPISY ZWIAZANE
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Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gidwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979,

Instrukecja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokodciowe, GUGIK 1979.

Wytyezne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem ninicjszej ogélnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z usunigciern drzew i krzakow,
1.2, Zakres stosowania OST

Ogélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgca podstawe
opracowania szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca si¢ wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i
gminnych.

1.3, Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robét
przygotowawczych,

1.4. Okreflenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogoine” pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robét
Og6lne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1, Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczgce sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania robSt zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw nalezy
stosowag:
- pity mechaniczne,



- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa
drogowego,
spycharki,
- koparki lub ciggniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych z
wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
» Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2, Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.
Pnie przedstawiajace warto$é jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski
itp.) powinny by¢ transportowaue w sposdb nie powodujgey ich vszkodzen.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogébine zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt 5.

5.2, Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwigzane z usunigciem drzew i krzakéw obejmujg wycigcie i
wykarczowanie drzew i krzakéw, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na
wskazane miejsce, zasypanie doldw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatoéci po
wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopéw i w
innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien byé oczyszczony 2z
drzew i krzakow,

Zgoda na prace zwiazane z usunigciem drzew i krzakéw powinna byé uzyskana
przez Zamawiajgcego.

Wycinke drzew o wiasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywad w tzw.
sezonie rebnym, ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopéw, z ktérych grunt jest przeznaczony do
wbudowania w nasypy, teren nalezy oczyicié z roélinnoci, wykarczowaé pnie i usungé
korzenie tak, aby zawarto$é czedci organicznych w gruntach przeznaczonych do
wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W misjscach nasyp6w teren nalezy oczyécié tak, aby czedci roslinnoci nie
znajdowaly sig na glebokofci do 60 om ponizej niwelety robét ziemnych i linii skarp
nasypu, z wyjatkiem przypadkéw podanych w punkeie 5.3.
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Roslinnosé istniejaca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usunigcia,
powinna byé przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnods,
ktdra ma byé zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawcg, to
powinna byé ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez
odpowiednie wiadze.

5.3. Usunigeie drzew i krzakéw

Pnie drzew i krzakéw znajdujace si¢ w pasie robdt ziemnych, powinny byé
wykarczowane, za wyjatkiem nastgpujgcych przypadkéw:

a) w obrgbie nasypdw - jezeli érednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejaca rzedna terenu
w tym miejscu znajduje si¢ co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej
korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami
powinny byé écigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnig terenu. PowyZzsze
odstgpstwo od ogdlnej zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania,
jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

b) w obrebie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajgcego si¢ z terenem. W tym przypadku

pnie powinny byé $cigie 1d6wnu z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doly po wykarczowanych pniach nalezy wypehi¢
gruntem przydatnym do budowy nasypéw i zagescié, zgodnie z wymaganiami zawartymi w
OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne™,

Doty w obrgbie przewidywanych wykopéw, nalezy tymczasowo zabezpieczyé
przed gromadzeniem sig w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robét w taki sposéb, aby drzewa
przedstawiajgce wartosé jako materiat uZytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity
te) whadciwoéci w czasie robot.

Miode drzewa i inne rodliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢
wykopane z duzg ostroznofcig, w sposéb ktéry nie spowoduje trwalych uszkodzen, a
nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostalofcl po usunigtej rodlinnosci

Spos6b zniszczenia pozostatosci po usunigtej rodlinnosci powinien by$ zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniami InZyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na korg drzewng za pomocy
specjalistycznego sprzgtu, to sposéb wykonania powinien odpowiadaé zaleceniom
producenta sprzetu. NieuZyteczne pozostalosci po przerébce powinny byé usunigte przez
Wykonawce z terenu budowy. .

Jeteli dopuszczono spalanie roflinnofci usunigte] w czasie robdt
przygotowawczych Wykonawoa ma obowigzek zadbad, aby odbylo sie ono z zachowaniem
wszystkich wymogdw bezpieczeistwa i odpowiednich przepiséw.

Zaleca sig stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z
powstawaniem matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w
dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakoficzeniu spalania ogief powinien by¢
catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlgcych si¢ czesci.



Jezeli warunki stmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawcg do
odstgpienia od spalania fub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi
przeszkodg w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usungé go w micjsce
tymeczasowego skiadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktérym
bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatodci po spaleniu powinny byé usunigte przez Wykonaweg z terenu
budowy. Jesli pozostatogci po spaleniu, za zgoda InZyniera, s3 zakopywane na terenic
budowy, to powinny byé one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna byé przykryta
warstwg gruntu, Ostatnia warstwa powinna byé przykryta warstwg gruntu o grubosci co
najmniej 30 cm i powinna byé odpowiednio wyréwnana i zaggszczona. Pozostatosci po
spaleniu nie moga byé zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek
obszarami, na ktérych odbywa si¢ przeptyw wdd powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogo6lne zasady kontroli jakodci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakodci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnofci usunigcia
roflinnodci, wykarczowania korzeni i zasypania doléw. Zaggszozenie gruntu
wypetniajacego doly powinno spefniaé odpowiednie wymagania okre$lone w OST
D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7, OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows robét zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw jest:
- dladrzew  -sztuka
— dla krzakéw = hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogéine zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 8.
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8.2. Odbidér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw
po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.
9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgqce podstawy platnesci

Opélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei podanc w OST D-M-00.00.00
» Wymagania ogélne™ pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Platnoéé nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obgjmuje:
—~  wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
~ wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienic gat¢zi na korg
drzewns, wzgiednie spaienie na migjscu pozostatoéci po wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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1. WSTEP

1.1, Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych ze zdjgeiem warstwy humusu i/lub
darniny.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacg podstawg
opracowania szozegdlowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach migjskich I
gminnych,

1.3. Zakres robdt objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot
zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramach rob6t
przygotowawczych,

1.4, Okreflenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 » Wymagania
og6ine” pkt 1.4

1.5, Ogéblne wymagania dotyczgce robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 » Wymagania
ogbine” pkt 1.5,

2. MATERIALY
Nie wystepujs.
3. SPRZET

3.1. Ogbélne wymagania dotyczgce sprzgtu

Ogdbine wymagania dotyczgce sprzgtu podano w OST D-M=00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.
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3.2, Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajacej si¢ do powtérnego uzycia naleZy stosowac:
— réwniarki,
— spycharki,
- fopaty, szpadle i inny sprzst do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robét sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegto$é
wymagajacg zastosowania takiego sprzetu.
Do wykonania rob6t zwiszanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do
powtdrnego uzycia, nalezy stosowac:
— noze do ciecia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,
— fopaty i szpadie,

4. TRANSPORT

4.1, Ogélne wymagania dotyezgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 »Wymagania
ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naleZy przemieszczalé z zastosowaniem rdwniarek lub spycharek albo
przewozié transportem samochodowym. Wybér rodka transportu zalezy od odleglosci,
warunkéw lokalnych 1 przeznaczenia humusu,

Darning nalezy przewozié transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie
powodujacy uszkodzef.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogélne”
pkt 5.

Teren pod budowg drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych
micjscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien byé oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do péZniejszego wrycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych
czynnosci okre§ionych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inyniera.



Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek, W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgee dla prawidiowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowié zagrozenie dla bezpieczefistwa robét (zmienna
grubosé warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowaé rgczne
wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w
innych miejscach okreflonych w dokumentacji projektowe; lub wskazanych przez
InZyniera.

Grubo$é zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gigbokosci jego zalegania,
wysokos$ci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna byé zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez InZyniera, wedug
faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynnoci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skiadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania
humusu powinny byé przez Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikng zanieczyszozenia gling
lub innym gruntem niecrganicznym.

5.3, Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budoweg trasy
drogowej jest pokryta darning przeznaczong do umocnienia skarp, darning nalezy zdjgé w
sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywad w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania,

Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdj¢ciem darniny. Darning nalezy ciaé w
regularne, prostokatne pasy o szerokodci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugodci boku
okoto 0,30 metra, Grubo$é darniny powinna wynosié od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazyé do jak najszybszego uzycia pozyskanej daminy. Jezeli darnina przed
powtérnym wykorzystaniem musi byé sktadowana, to zaleca si¢ jej rozlozenie na gruncie
rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy ja magazynowaé w
regularnych pryzmach. W porze rozwoju roflin darning nalezy skiadowaé w warstwach
trawg do dotu. W pozostalym okresie darning nalezy sktadowaé warstwami na przemian
trawa do géry i trawg do dotu. Czas skiadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien
przekraczaé 4 tygodni.

Darnine nie nadajacg si¢ do powtdrnego wykorzystania nalezy usungé mechanicznie, z
zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiezé na miejsce wskazane w SST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakofci robét podano w OST D-M-00,00.00 ,,Wymagania
ogélne” pkt 6.
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6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakodci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu
lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogélne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsg jest m? (metr kwadratowy) zdjete] warstwy humusu lub/i
darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 8.
9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnoéei

Og6line ustalenia dotyczace podstawy piatnoéei podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m* wykonania rob6t obejmuje:
- zdjgcie humusu wraz z haidowaniem w pryzmy wzdiuz drogi lub odwiezieniem na
odktad,
— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych
pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystgpujg.



D - 02.03.01b

WZMOCNIENIE GEOSYNTETYKIEM
NASYPU DROGOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacjl Technicznej Wykonania | Odbloru Robét Budowlanych

Przedmiotem ninlejsze] STWIORB s3 wymaganla dotyczaoe wykonania | odbloru robét zwigzanych z
wykonaniem wzmocnienia geosyntetykiem nasypu drogowego

1.2. Zakres stosowanla STWIORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu | realizacjl robSt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w ninlejsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykenaniem odbudowy korpusu drogowego w technologii gruntu zbrojonego geowiokning.

1.4. Okreélenla podstawowe

1.4.1. Geosyntetyk - materlat o postacl clagle], wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych widkien
syntetycznych jak polletylen, pollpropylen, poliester, charakteryzujacy sle m.in. duza wytrzymatoscia oraz
wodoprzepuszczalnosda.

Geosyntetykl obejmujg: geoslatki, geowtdkniny, geotkaniny, geodzlaniny, georuszty, geokompozyty,
geomembrany.

1.4.2. Geowtbknina - materiat nietkany wykonany z wiGkien syntetycznych, ktdrych spéjnosé jest
zapewniona przez igtowanle lub Inne procesy taczenla (np. dodatki chemiczne, polaczenie termiczne) |
kbdry zostaje maszynowo uformowany w postacl maty.

1.4.3. Geotkanina - materiat tkany wytwarzany z widklen syntetycznych przez przeplatanie dwéch lub
wiece] ukladéw przedz, widkien, fllamentéw, taém lub Innych elementéw.

1.4.4. Geokompozyt - materiat ztozony z co najmniej dwéch rodzajéw potaczonych geosyntetykdw, np.
geowtdkniny | geosiatki, uformowanych w postacl maty.

1.4.5. Geoslatka - plaska struktura w postacl slatkl, z otworaml znacznle wiekszymi niz elementy
skiadowe, z oczkaml potgczonymi (przeplatanyml) w weztach lub dagnlonymi

1.4.6. Georuszt - slatka wewnetrznle polgczonych elementéw wytrzymalych na rozclaganle, wykonanych
jako ciagnione na goraco, ukladane | skiejane lub zgrzewane.

1.4.7. Wzmocnienle geosyntetyklem podioZa nasypu - wykorzystanie wiasdwoséd geosyntetyku przy
rozclaganiu (wytrzymalosd, sztywnoscl) do poprawlenla wiaddwosd mechanlcznych gruntu nasypu.

1.4.8. Nasyp - drogowa budowla zlemna wykonana powyze] powierzchnl terenu w obrebie pasa
drogowego.

1.4.10. Pozostate okreslenla podstawowe sq zgodne z obowlgzujacyml, odpowlednimi polskiml
normaml | z definicjami podanyml w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganla ogdine” [1].

1.5. Ogélne wymaganla dotyczace robdt
Ogdine wymagania dotyczgce rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganla ogdlne”



2. MATERIALY

2.1.0gdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdine wymaganla dotyczace materlatéw, ich pozyskiwania i skiadowanla, podano w
STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganla ogéine”.

2,2, Matertaty do wykonania robét
2.2.1. Zgodnoé¢ materlaléw z dokumentacja projektowa

Materiaty do wykonanla wzmocnlenla podioza nasypu za pomota geosyntetyku powinny byé
zgodne z ustaleniami dokumentacjl projektowej.

2.2.2. Geotkanina

Geotkanina u2yta do wzmocnienla nasypu powinna odpowiada¢ wymaganiom okreélonym w
dokumentacjl projektowej. Do wzmocnlenla podioza wykorzystano geotkaninle, o nastepujgcych
parametrach:
= wytrzymatos¢ na rozclaganle wzdtuz pasma minimum 25 kN/m,

— wylrzymato$é na rozclaganle wszerz pasma minimum 25 kN/m,
— maksymalne wydiuzenle przy zerwanlu 15%,

— slta przebidla statycznego [metoda CBR] 2.3 kN,

- wodoprzepuszczalnodé 5 mm's,

- gramatura 110 g/m?

— surowiec : PP o strukturze wiokien : taséma .

Geotkanina powlnna posladaé certyfikat CE.

2.2.3. Grunty na zasypke

Gruntem wypetniajagcym materac z geotkaniny powlnlen byé¢ mleszanka Zwirowo-plaskowa,o
uzlarnieniu 0/31.5. Wymagany wskaznik réznozlamistoscl C, (wg PN-86/B-02480) ktdéry winlen byé nle
mniejszy niz 5 oraz wskaznlk krzywizny C. zawlerajacy sig w przedziale 1-3 (wg PN-86/B-02480).

3. SPRZET

3.1.0gélne wymaganla dotyczace sprzetu
Ogéine wymaganla dotyczace sprzetu podano w STWIORE D-M-00.00.00 ~Vymagania ogbine”,
3.2. Sprzet stosowany do wykonania wzmocnlenla geosyntetyklem podtoza nasypu

W zaleznosd od potrzeb Wykonawca powinlen wykaza¢ sle mozliwoéda korzystania z
nastepujgoego sprzetu:
a) do ukladanla geosyntetykéw
uktadarki o prostej konstrukd]l, umozliwiajgce rozwljanle geosyntetyku ze szpull, np. przez
podwleszenle rolki do wyslegnlka koparki, dagnika, fadowarkl itp.
b) do wykonanla robdt ziemnych
réwnlarkl, walce, plyty wibracyjne, ubljaki mechaniczne Itp.

4. TRANSPORT

4.1. 0gdlne wymaganla dotyczace transportu

Ogdine wymaganla dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 Nymagania
ogdine”.



4.2, Transport materiaiéw

Geosyntetykd moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu, pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) follg, brezentem Iub tkaning techniczna,
— zabezpieczenla opakowanych bel przed przemieszczaniem sie w czasle przewozu,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonanla robét
Ogdine zasady wykonanla robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ~Wymaganla ogbine”.

5.2. Zasady wykonywanla robét

Konstrukcja i sposdb wykonania wzmocnienla geosyntetykiem podioza nasypu powinny byé
2godne z dokumentacjq projektowa | STWIORB.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przygotowanle podioZa wymaga:

- usunlgda drzew, krzewéw, korzenl, wigkszych kamienl, ktére mogtyby uszkodzi¢é materlat
geosyntetyczny, a takie warstwy humusu,

- podioze, na ktérym bedzie rozktadany materac musl posladaé minimalny modut odksztatcenia
E2225MPa, badany plytg VSS,

- wyréwnanla powlerzchni, nafleplej przez éclecle tyzka w ruchu do tytu, aby uktadany materiat
geosyntetyczny przylegat na calej powierzchnl do podioza,

5.4.Ukladanle | zasypywanle geosyntetykéw

Geosyntetykl naley uklada¢ na podstawle planu, okreflajacego wymiary pasm, kierunek
postepu robét, kolejnoS¢ ukladania pasm, szerokoéé zakladéw, sposéb faczenla, mocowanla
tymeczasowego Itp. Wskazany Jest klerunek ukiadanla ,pod gére”.

Geosyntetykl naleZy tak ukladad, by pasma lezaly poprzecznle do klerunku zasypywanla.

Zaktady sqslednich pasm powinny wynosl¢ 30 cm, na podiozu bardzo stabym (CBR < 2%) | nleréwnym
lub w wodzle gruntowe] - nawet 100 cm. Jezell pokrywana powlerzchnla jest wgzsza niz dwie
szerokoScl pasma, to mozna je ukladaé wzdhuz osl. Nalety wéwczas szezegdinle przestrzegad
zachowanla zakladu pasm. Aby zapoblec przemieszczaniu np. przez wiatr, pasma halezy przymocowaé
(np. wbitym! w grunt pretam! w ksztatcle U) lub chwilowo obdlazy¢ (np. pryzmaml gruntu, workaml z
gruntem [tp.).
i Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszych (okolo 4 m), gdy2 mnlej jest zakiadéw |
potaczen. W przypadku dysponowanla waskimi pasmaml (1,5-3 m) korzystny jest ukiad krzyzowy z
Przeplecionych prostopaditych pasm, rozwijanych poprzecznie | podiunie. Uklad taki zapewnia
skuteczng dwuklerunkowa wspétprace materlatu.

JeZell szerokoS¢ wyrobu nle jest dostosowana do wymlaréw konstrukcjl, to rolki materfatu
mozna dac na potrzebny wymiar za pomocy odpowlednich urzadzefi, np. ply mechanicznej. Nle
nalety przy tym dopuszczat do miejscowego toplenia materiatu, aby nie spowodowaé sklejanla
warstw rolkd,

Zasypywanle powinno nastgpowaC od czola pasma na utoony materlat, po czym zasypka jest
rozktadana na cate) powlerzchnl odpowlednim urzadzenlem, najczeédej spycharka, a tylko wyjatkowo
recznle. DuZe kamienle nle powinny by zrzucane 2z wieksze] wysokoéd, by nie niszczyé
geosyntetykéw. W takim przypadiu celowe jest ukiadanie najplerw bezposrednio na materlale
warstwy bez kamienl. Pasma nalely uldadaé ,dachéwkowo”, aby przesuwanle zasypkl nle
powodowato podrywania materiatu,

Niedopuszczalny jest ruch pojazddw gaslenicowych, walcow okotkowanych | Innych dezkich
maszyn bezposrednio po utoZonym materiale geotekstylnym. Wymagana jest warstwa zasypki co
najmnlej 15 om. Za zgodg Inzynlera mozna dopusdé ruch clezkich pojazdéw kotowych pa materiale,
Jedll powstanle kolein powoduje wybranie luzéw | naplecle materiat, dzieki czemu leple] przeciwdzlata
on odksztatceniom gruntu. Koleiny nastgpnie wypeinia sle zasypks. Szczegbly montazu nalezy
wykona€ z Instrukegjg producenta.

Sposéb wykonanla zasypki powinien by¢ zgodny z ustaleniam! dokumentac)! projektowe.



5.5.Inne roboty

Do innych robét, nle nalezacych bezposrednio do zakresu robét przy wzmocnleniu
geosyntetykiem podioza nasypu mogq nalezeé: nawlerzchnia, urzadzenla bezpleczefistwa ruchu,
elementy odwodnlenia, umocnienle skarp itp, ktére powinny byé ujete w osobnych pozycjach
kosztorysowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogbine zasady kontroll jakoscl robét

Ogdine zasady kontroll jakocl robét podanc w STWIORB  D-M-00.00.00 ,Wymaganla
ogélne”,
6.2. Badania przed przystaplenlem do robét

Przed przystaplenlem do rob6t Wykonawca powinien:
-~ uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowanla (certyfikaty CE, deklaracje zgodnoéc),
- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materlatéw z tworzyw.
Wszystkle dokumenty oraz wyniki badar Wykonawca przedstawia Inzynlerowl do akceptacjl.

6.3. Badanla w czasle robét

Czestotiiwo$c oraz zakres badarh | pomlaréw, ktdre nale2y wykonaé w czasie robét podaje
tablica 1.

Tabllca 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badari | pomlaréw w czasle robét

Czestotiwosé Wartoscl
Lp. | Wyszczegbinienle badari | pomlaréw badar dopuszczalne
1 | Oczyszczenle | wyréwnanle terenu Cate podioze Wg pkt 5.3
2 |Zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa Kontrola W%%’:ukgew';?ql
blezaca
3 | Prawidiowos$¢ uloZenla geosyntetyku, Wg dokumentacl
przyleganie do gruntu, wymlary, Jw. projektoweq,
wielkos¢ zaktadu itp. ' aprobaty techniczne]
| pkt 5.4
4 | Zabezpleczenle geosyntetyku przed
przemleszczeniem, prawldiowosc Jw. w,
-czefl, zakotwierl, balastu Itp.
5 | Wykonanie nasypu Jw. Wg SST D-02.00.00
6 | Przestrzeganle ograniczefi ruchu
roboczego pojazdéw w. Wg pit 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru robét
Ogdine zasady obmlaru robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganla ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosticy obmlarowa Jest:
~ m? (metr kwadratowy), przy uktadaniu geowtékniny,

- m? (metr szedclenny), przy wykonywanlu zasypkl.
Jednostki cbmiarowe nnych robét s3 ustalone w osobnych pozycjach kosztorysowych.



8. ODBIOR ROBOT

8.1.0géIne zasady odbloru robét

Ogoine zasady odbloru robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymaganla ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjy projektowa, STWIORB
| wymaganlaml InZynlera, jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem toleranc]l wedtug pkt 6

daty wynlkl pozytywne.
8.2. Odblér robét zanikajacych | ulegajacych zakryclu

Odblorow! robét zanikajacych | ulegajacych zakryciu podiegaja:
~ przygotowanle podtoza,
- ulozenle geowiokniny,
— zageszczenie kruszywa.
Odbidr tych robét powinlen byé zgodny z wymaganiaml pkt 8.2. STWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogéine” oraz ninlejsze] STWIORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. 0gélne ustalenla dotyczace podstawy ptatnosd

Ogélne ustalenla dotyczace podstawy ptatnoécl podano w STWIORB D-M-00.00.00
~Wymaganla ogéine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki cbmlarowej

Cena wykonania kazde] jednostki obmlarowe] cbejmuije:
prace pomlarowe,
oznakowanie robét,
przygotowanle podioza,
dostarczenle materatéw | sprzetu,
przeprowadzenle pomlaréw | badar wymaganych w niniejsze] specyfikacjl technicznej,
odwiezienle sprzetu.
Dodatkowo cena wykonania 1 m? uktadanla geosyntetyku obejmuje:
- wykonanie robét przygotowawczych,
- ufozenle geowtSkniny.
Dodatkowo cena wykonanla 1 m* zasypkl ziemnym obejmuje:
~ zasypanle geosyntetyku kruszywem.
Cena wykonania nle obejmuje robét innych, ktdére powlinny byé ujete w osobnych pozycjach
kosztorysowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.2. Inne dokumenty

Wytyczne wzmacnianla podioza gruntowego w budownictwie drogowym.
GDDP - IBDIM, Warszawa, 2002



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 03.01.03a

PRZEPUST POD KORONA DROGIZ
RUR POLIETYLENOWYCH HDPE
SPIRALNIE KARBOWANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét budowlanych przepustu z rur polietylenowych spiralnie karbowanych pod
korong drogi.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét budowlanych.

1.3. Zakres robét objetych SST

_ Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robGt zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem przepustu rurowego z polietylenu wysokiej gestosci (HDPE), z rur spiralnie
karbowanych, budowanego pod korong drogi.

1.4, Okreflenia podstawowe

14.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypem korpusu drogowego lub stuzacy do ruchu kolowego i
pieszego,

1.4.2, Przepust rurowy — przepust, kiérego konstrukcja no§na wykonana jest z rur.

1.4.3. Polietylen HDPE — wysokoudarowa odmiana polietylenu wysokiej gestosci, charakteryzujgca sie
dobrg odpornoscig na dziatanie roztworu soli i olejéw mineralnych oraz ograniczong odporno$cia na
benzyng.

1.4.4, Przepust' Z rur polietylenowych spiralnie karbowanych — przepust rurowy z polietylenu HDPE,
kidrego zewngtrzna powierzchnia rur jest uksztattowana w formie spiralnego karbu o wielkosci i skoku
zwoju dostosowanego do srednicy rury.

1.4.5. Zigczka do rur — element shuzacy do polaczenia dwéch odcinkéw rur, przy montazu przepustu.

1.4.6. Element zaciskowy — opaska zaciskowa lub $ruba zaciskajaca zlaczke, przy laczeniu dwéch
odcinkéw rur.

L4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne™[1] pkt 1.4.



1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” [1]
pkt 1.5,

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodnos¢ materiatéw z dokumentacja projektows i aprobatg techniczng

Materiaty do wykonania rob6t powinny byé zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub ST oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu sa:

— rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane oraz elementy tgczace rury, jak ztgczki, paski
zaciskowe lub sruby, odpowiadajace wymaganiom aprobaty technicznej,

— nmaterial, stanowigcy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodny z dokumentacjq
projektows, np. mieszanka kruszywa nuturaltiego (pospétka) odpowiadajaca wymaganiom PN-EN
13242:2004 [7], o uziarnieniu 0+20 mm lub 0+31,5 mm,

— ew. lawa betonowa pod przepust lub jego cz¢sé, zgodna z dokumentacja projektows, np. z betonu
C 20/25 (B25) wg PN-EN 206-1:2003 [8],

— material do wykonania umocnienia skarp na wlocie i wylocie, zgodny z dokumentacja projektows,
op. z:

22.a) brukowca, odpowiadajgcego wymaganiom OST D-06.01.01 [6],

22b) betonowej kostki brukowej, odpowiadajacej wymaganiom OST D-05.03.23a [5],

22.¢c) geosyntetykéw (np. geowltdknin, geosiatek, geomat), odpowiadajacych wymaganiom
aprobat technicznych i OST D-06.01.01 [6].

2.2.3. Skiadowanie materialéw

Rury polietylenowe oraz ztaczki i paski zaciskowe nalezy przechowywaé tak, aby nie ulegly
mechanicznemu uszkodzeniu.

Podloze, na ktérym sktaduje si¢ rury, musi by¢ réwne, umozliwiajgce spoczywanie rury na
karbach na calej dlugosci rury. Rury mozna skladowaé warstwowo do wysokoéci max 3,2 m. Rury
ukladane swobodnie zaleca sig uktada¢ warstwami prostopadlymi wzgledem siebie. Ukladanie mozna
wykonywa¢ z podpérkami drewnianymi lub metalowymi zapobiegajgcymi przemieszezaniu rur.
Ksztalt podpérek musi by¢ taki, aby nie wystgpowat zbyt duzy nacisk na sgsiednie warstwy rur,
mogacy spowodowaé ich uszkodzenie. Okres skladowania na wolnym powietrzu nie powinien
przekraczaé 2 lat.

Skiadowanie innych materialéw powinno odpowiadaé wymaganiom norm i OST
wymienionych w punkcie 2.2.2,

3. SPRZET

3.1, Ogéine wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
[1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zaleznodci od potrzeb, powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robét, jak np.:
~ koparkg chwytakows na podwoziu gasienicowym o pojemnosci tyzki 0,4 m’,
— ubijakiem spalinowym, plyta wibracyjng, walcem lub innym sprzetem zaggszczajacym,
— sprzgtem transportowym,



= sprzgtem do roziadunku rur, jak lekkim sprzgtem dZwigowym, wézkami widlowymi (roztadunek
moze tez by¢ wykonywany recznie),
Uwaga: W czasie roztadunku rur nalezy zwracaé uwagg, Zeby nie uszkodzié karbéw, np. przez zbyt
energiczne wycigganie rur, co powoduje tarcie karbéw o podtoze.
Sprzgt powinien odpowiadaé wymaganiom okreSlonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptoweny przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
[1] pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Materialy sypkie i drobne przedmioty mozna przewozié dowolnymi érodkami transportu, w
warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i
nadmiernym zawilgoceniem.

Rury nalezy ulozyé réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej obok siebie i
zabezpieczy¢ przed mozliwodcia przesuwania sie podczas transportu. Nie nalezy dopuscié, aby wigcej
niz 1 m rury wystawalo poza obrys srodka transportowego.

Geosyntetyki nalezy zabezpieczyé przed nadmiemnym zawilgoceniem, ogrzaniem,
naswietleniem, chemikaliami, thuszezami i przedmiotarni moggcymi je przebié Iub rozcigé.

Mieszanke betonows mozma przewozié mieszalnikami samochodowymi, z czasem transportu
nie dhuzszym niz 90 min przy temperaturze otoczenia +15°C, 70 min przy +20°C i 30 min przy
+30°C.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] pkt
5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposéb wykonania robét powinien byé zgodny z dokumentacjg projektows i ST. W przypadku
braku wystarczajgcych danych mozna korzystaé z ustaled podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w zalgcznikach.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmujg:
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie wykop6w, np. pod lawe lub w korpusie istniejacej drogi,
3. wykonanie fundamentu (fawy) pod rury, np. z mieszanki kruszywa naturalnego (pospéiii), ew. z
betonu pod przepustem lub jego czescia,
4. uloZenie rury na tawie w jednym odcinku iub w odcinkach, wymagajgcych polgczenia kolejnych
dwéch rur ztgczks,
5. wykonanie zasypki przepustu,
6. umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,
7. roboty wykoficzeniowe,

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub

wskazafi Inzyniera:

ustali¢ lokalizacje robét,

ew. ustali¢ dane niezb¢dne do szczegélowego wytyczenia robét oraz ustalenia danych

wysokosciowych,

usuna¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drég, ogrodzef itd.,

ew. odwodni¢ teren budowy w zakresie uzgodnionym z Inzynierem,

ew. dokonaé przefozenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu, wg osobnej dokumentacji

projektowe;.



Zaleca sig korzystanie z ustalefi OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbednym do wykonanie
robdt przygotowawczych.

5.4. Wykonanie wykopéw

Wykonanie wykopéw powinno byé zgodne z dokumentacja projektows. Dobdr sprzetu i
metody wykonania nalezy dostosowac do rodzajéw gruntu, objgtoéci robét i odlegtosci transportu.

Wykonanie wykopéw powinno odpowiadaé wymaganiom okreélonym w OST 'D-
02.00.00 [3].

Dno wykopu powinno byé wyréwnane z dokladnoscig co najmniej + 2 cm.

5.5. Lawa pod przepustem

W przypadku ukladania przepustu bezpofrednio na gruncie (np. piaszczystym), ksztatt
podioza powinien by¢ wyprofilowany stosownie do ksztattu spodu rury.

Jesli grunt podioza wymaga rozlozenia nacisku, to rury przepustu powinny byé uktadane na
zageszczonej warstwie podsypki (fawie) o grubodci ustalonej w dokumentacji projektowej, z
mieszanki kruszywa naturalnego o uziamieniu np. 0+20 mm, bez zanieczyszczesi. W przypadku
wykonywania rob6t w zimie, gdy dno wykopu jest przemarznigte, zaleca sie utozyé podsypke w
sposéb przedstawiony na rysunku 6.

Podsypke nalezy zagesci¢ do 0,98 Proctora normalnego. Gérna jej warstwa o grubodci réwnej
wysokosci karbu powinna byé luzna, aby karby rury mogly swobodnie si¢ w niej zaglebié.

Jedli dokumentacja projektowa przewiduje pod przepustem tawe betonows na calej dlugosci
lub na czgéei (np. pod wlotem i wylotem), to powinna byé wykonana z betonu € 20/25 i odpowiadaé
wymaganiom OST D-03.01.01 [4].

5.6. Ulozenle rur przepustn na lawle

Utozenia rury na tawie nalezy dokonaé po zaniwclowaniu poziomu dna i
wytyczeniu osi przepustu.

Zaleca si¢ uktada¢ rurg w jednym odcinku, jesli mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej
dtugosci, wynikajaca z asortymentu produkcji i mozliwosci transportowych. W innych przypadkach,
przepust ziozony z dwéch lub wigkszej liczby rur powinien mieé polaczenia ztgczkami
poszczeg6lnych odcinkéw rur.

Laczenie dwdch odcinkéw rur polega na;

— uloZeniu na lawie zlgczki,

— polozeniu na ztaczce dwoch sasiednich koficéw rur,

— zamknigciu Ztgezki,

— zalozeniu w zigezce paskéw lub drub zaciskowych i zaciggnigeie ich.

Diugosé koficowego odcinka rury, mierzona w najkrétszym miejscu (patrz rys. 7) nie powinna
by¢ mniejsza od 1 m.

W przypadku gdy przepust ulozono na lawie, po uprzednim polgczeniu odcinkéw rur poza
tawg, nalezy sprawdzié skuteczno$é potgczed migdzy rurami.

Rure przepustu po ulozeniu nalezy ustabilizowaé w taki sposéb, aby nie zmienila swojego
polozenia w czasie zasypywania przepustu. Mozna dokonaé tego podsypka wspierajaca (patrz rys. 8).

Przycigeie skrajnych rur do plaszczyzny skarpy mozna wykonaé przed montazem przepustu
lub tez na budowie po wykonaniu nasypu.

5.7. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysokosci co najmniej 30 cm ponad gérna krawedz przepustu (patrz
1ys. 8) powinna byé wykonana mieszankq kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o klasie
niejednorodnosci D5 lub piaskiem gruboziarnistym.

Zasypka powinna byé wykonywana:

— réwnomiernie i réwnoczesnie z obu stron przepustu,

— warstwami o grubosci maksimum 30 cm, zageszczonymi do wskaznika zageszczenia 20,95
w strefie bezpoéredniej przy rurze i > 0,98 w pozostalej strefie,

= 2ze sprawdzaniem rzgdnych posadowienia przepustu w celu niedopuszczenia do jego wypychania
lub przemieszczania poziomego,

- 2e Zwrbceniem uwagi, aby érednica ziaren kruszywa, uktadanego bezposrednio na rurze, nie
przekraczata wielkosci skoku karbu zewngtrznego rury.



Jesli gruboéé naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m, to caly material zasypowy
powinien odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym dla zasypki grubosci 30 cm. Pozostalg cze$é nasypu
mozna wykonaé z materialéw okreslonych w OST D-02.00.00 [3].

Szczegblnie starannie nalezy wykonaé podsypke wspierajgca przepust, umieszczong w
obszarze ograniczonym &wiartkg kola nad lawsa (patrz rys. 9 i 10). Materiat na podsypke wspierajaca
powinien odpowiadaé wymaganiom mieszanki z kruszywa 0+20 mm dla fawy.

5.8. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu
5.8.1. Rodzaje umocnien skarp

Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustt powinno odpowiadaé ustaleniom
dokumentacji projektowej.

Jesli dokumentacija projektowa nie ustala inaczej, to umocnienie skarp mozna wykonaé z:

— betonowej kostki brukowe;,

= brukowca,

— geosyntetyku.

5.8.2, Umocnienie skarpy betonowg kostks brukows

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiadaé wymaganiom QST D-05.03.23a [5], a spos6b
wykonania umocnienia powinien byé zgodny z ustaleniami OST D-05.03.23a [5] i OST D-06.01.01
[6].

5.8.3. Umocnienie skarpy brukowcem

Brukowiec i sposéb wykonania umocnienia powinien odpowiadaé wymaganiom OST D-
06.01.01 [6].

5.8.4. Umocnienie skarpy geosyntetykiem

Do umocnienia skarp geosyntetykami mozna stosowaé:
— geotekstylia, w tym przede wszystkim geowl6kniny, ’
— geosjatki, plaskie lub komérkowe,
— geomaty, tj.siatki ze strukturg przestrzenng, w tym geomatg darniowa z wezesniej wyhodowany
traw do natychmiastowego utworzenia ro§linnego pokrycia skarpy.
Ustalony geosyntetyk powinien odpowiadaé wymaganiom i sposobowi wykonania
umocnienia zgodnymi z OST D-06.01.01 [6].
5.9, Roboty wykoniczeniowe
Roboty wykoficzeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektows i ST. Do robét
wykoficzeniowych nalezq prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgeych
warunkéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszk6d czasowo usunigtych, np. parkanéw, ogrodzeh nawierzchni, chodnikdw,
krawginikéw itp.,
- mniezbedne uzupelnienia zniszczonej w czasie robét roslinnodci, tj. zatrawienia, krzewow, ew,
drzew,
- roboty porzadkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ [1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapleniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatéw wykonane przez dostawcéw itp.),

~ ew. wykonaé wiasne badania wiasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robét,
okreflone w pkcie 2,



— sprawdzi€ cechy zewngtrzne gotowych materialéw z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badaf Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét

Czgstotliwosc oraz zakres badaf i pomiar6w, ktére nalezy wykonaé w czasie rob6t podaje
tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwos6 oraz zakres badafi i pomiaréw w czasie robét

Lp. Wyszczegblnienie robét ngé Wartosci dopuszczalne
1 |Lokalizacja i zgodnosé granic terenu 1" Wg pktu 5 | dokumentacji
robdt z dokumentacis projektows . projektowej .
2 | Wykonanie wykopéw Biezgco Wgpktu 5
Wykonanie fundamentu (tawy) ;
n Biezgco Wg pktu 5
Ulozenie rur przepustu na lawie Biezgco : Wg pkiu §
Zasypka przepustu Biezgco Wgpktu §
Umocnienie skarp przy wlocie i ;
wylocie przepustu Biezgco Wg pktn 5
7 | Wykonanie robét wykoficzeniowych | Ocena ciggla Wgpktu 5
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéline zasady obmiaru robét

Ogoélne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostks obmiarows jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne™ [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciv
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

= wykonanie wykopu,
— wykonanie tawy fundamentowej.

Odbidr tych robét powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 »Wymagania
ogdlne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— omakowanie robdt,



- przygotowanie podloza,

— dostarczenie materialéw i sprzetu,

— wykonanie przepustu z wykopem, lawa, ulozeniem rur, zasypks, umocnieniem skarp wedlug
wymagaf dokumentacji projektowej, ST i specyfikaciji technicznej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badah wymaganych w specyfikacji technicznej,

odwiezienie sprzgtu.

9.3. Sposéb rozliczenia rob6t tymezasowych i prac towarzyszqcych

Cena wykonania robét okreélonych niniejszg OST obgjmuje:
roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawigjgcemu i sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
~ prace towarzyszgce, ktére s niezbgdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczane do robét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

I

10.1. Ogélne specyfikacje techniczne (OST)

1, D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-03.01.01 Przepusty pod korong drogi

5. D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drég i ulic
oraz placéw i chodnikow

6. D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, rowéw i fciekow

10.2, Normy

1. PN-EN13242:2004  Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie
materiatéw stosowanych w obicktach budowlanych i
budownictwie drogowym (W okresie przejéciowym moina
stosowaé PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne, Kruszywe
raturalne do nawierzchni drogowych, Zwir i
mieszanka)

2. PN-EN 206-1:2003 Beton — Czeéé 1: Wymagania, wiafciwosci, produkeja i
zgodnoéé (W okresie przejciowym mozma stosowaé PN-B-
06250:1988 Beton zwykty)



11. ZAEACZNIKI

ZALACZNIK 1
RURY POLIETYLENOWE

Charakterystyka rur polietylenowych HDPE

Rury do przepustéw wykonane sg z wysokoudarowej odmiany polietylenu HDPE, wysokiej gestosci,
charakteryzujgcego si¢ dobrg odpornodcia na dziatanie roztworu soli i olejéw mineralnych i ograniczong
odpornoécig na benzyng. Materiat jest palny, a zaplon nastepuje przy bezposrednim, dlugotrwalym zetknigcin z
otwartym ogniem. Skrét HDPE oznacza , high-density polyethylene®, tj. polietylen wysokiej gestosci.

Powierzchnia wewngtrzna rury jest gladka, a powierzchnia zewnetrzna jest wyksztalcona w formie
spiralnego karbu o wielkodci i skoku zwoju zalenego od drednicy rury, zwiekszajacego sie ze wzrostem
Srednicy (rys. 1).

Karbowanie rury zaprojektowano w sposéb umozliwiajacy uzyskanie jak najwigkszej wytrzymatosci
rur na fciskanie, w polgczeniu z maly masg materiahu, Spiralny ksztalt karbowania pozwala na optymalny
rozklad naprezefi w rurze oraz umozliwia dobre wypelnienie czastkami gruntu przestrzeni miedzy karbami.
Wytrzymalo$¢ na sciskanic rury, okredlona na podstawie metody naprezed pierécieniowych wynosi zwykle
minimum 8 kPa. .

Rura, jako konstrukcja podatna, wspdlpracujec z otaczajgca zasypks, wykorzystuje zjawisko
przesklepienia obcigzerfi powodujge, w zaleznodei od wysokodci naziomu, przenoszenie przez rure okolo 30%
obcigzed zewngtrznych, a pozostaly czeséé obcigzer — przez otaczajgcy grunt,

Dhugosé wytwarzanych odcinkéw rur okresla producent (zwykie 2+i2 m). Odcinki poszczeg6inych rur
mozna igczyé za pomocy elementéw w formie ziaczek i opasek zaciskowych lub érub, z tym Ze istnicjg rézne
rodzaje zigczek: plastikowe z karbami, metalowe jednodzielne lub dwudziclne, w zaleznodei od stosowanej
grednicy rury (rys. 2).

Przykladowy asortyment produkowanych rur polietylenowych spiralnie karbowanych przedstawiono w
tablicy 1.1, a najmniejsze frednice przepustéw pod korong drogi — w tablicy 1.2.

Tablica 1.1. Przyktadowy asortyment produkowanych rur polictylenowych spiralnie karbowanych (wg danych

producenta)
L Sredni Odstep Masa
P- ca karb6w;, rry,
rury,
mm
nominalna Zewnetrzna mm kg/m
1 400 485,8 70,0 9,6
2 500 621,0 875 15,8
3 600 7284 105,0 . 21,3
4 800 970,4 140,0 36,9
5 1000 12227 175,0 57,5

Tablica 1.2. Najmniejsze Srednice przepustéw pod korong drogi
(Wg rozporzadzenia MTIGM z 30.05.2000, Dz.U. nr 63, poz. 735)

Najmuicjsza
Lp. Klasa drogi grednica
przepustu
(wewngtrz
na) wmm,
przy
dhugodci
przepustu
<10m 210m
A8 - 1000
GP, G, Z 800 800
L,D 600 800




1.2. Zalety rur polietylenowych

Przepusty z rur polietylenowych HDPE majg nast¢pujace, pozytywne cechy:
= montaz rur przepustu moze byé dokonany recznie, bez u2ycia cigzszego sprzetu mechanicznego,
— sposéb montazu rur minimalizuje okres czasu potrzebny do budowy obiektu,



rury polietylenowe nic wymagajg scianek czolowych przepustu, gdyz zwykle dostosowuje sie je do
pochylenia skarp nasypy, przez przyciecie,

przepust z rur polietylenowych jest odporny na dziatanie agresywnych zwigzkéw chemicznych; nic wymaga
robét izolacyjaych,

montaZ przepustu mozna wykonywaé w ujemmnych temperaturach otoczenia,

istnieje tatwodé czyszczenia przepustu: wodg w okresie letnim lub para wodng 105°C w okresic zimowym,



ZALACZNIK 2
ELEMENTY WYKONANIA PRZEPUSTU

2.1. Nadsypka nad przepustem

Grubodé nadsypki nad przepustem uzalezniona jest od drednicy rury i obcigzenia. Minimalna grubodé
nadsypki, igcznie z warstwami konstrukcyjnymi nawierzehni, dla rur o drednicy 600 + 1000 mm, powinna
wynosi¢ od 0,5 érednicy rury do max. 12 m. W przypadku gdy warstwy konstrukcyjne nawierzchni sa grubsze
niz zalecana minimaina nadsypka, to jej grubosé nad rurg powinna wynosié minimum 0,10 + 0,15 m, mierzge od
karbu rury do spodu nawierzchni.

Inne maksymalne i minimalne grubofci zasypki dopuszcza si¢ pod warunkiem wykazania

obliczeniowo, ze nic zostanie przekroczona dopuszezalna deformacja rury.
2.2, Posadowienie przepustu

Przepust mozna wykonaé na gruncic dowolnego typu, przy speinieniu odpowiednich wymagah
dostosowujgcych do nosnodei podioza,

W przypadku posadowienia przepustu na plastycznym podioiu gliniastym lub namutach nalezy
Wwykonaé warstwe odcinajacs, np. z geowldkniny o wytrzymatosci na rozrywanie min. 7 kPa (rys. 5).

W przypadku gruntu wysadzinowego podsypke wykonuje sig z pospélki o maksymainej Srednicy ziaren
20 mm; grubod¢ warstwy minimum 15 cm, a w miejscu spodziewanej ztaczki min. 10 cm. Zaleca sie, aby
podsypke utozyé wéwezas w kierunkn podtuznym i poprzecznym, zgodnie z rysunkiem 6. Podobng konstrukcie
podsypki zaleca si¢ wykonywac na przemarznigtym dnie wykopu w okresic zimowym.

Alternatywnie mozna wykonaé na czeéei (np. na obrukowanym wlocie i wylocie) przepustu lub pod
catym przepustem tawg betonowy (rys. 10).

2.3. UloZenie przepustu z rar

Diugodé przepustu powinnz byé dostosowana do poziomu jego ulozenia, kata przecigcia przepustu z
osig drogi i zakoficzenia zaleznego od fcigcia kofica zgodnego z pochyleniem skarpy nasypu (ew. bez sciecia).

Lgczenie dwich odcinkéw rur dokonuje sig ztaczks zaciskows (rys. 2 i 3), ktérej kofice nastgpnie
dociska sig paskami lub srobami (rys. 4) zaciskowymi, Dlugosé koficowego, skrajnego odcinka rury nie powinna
by¢ mniejsza od 1 m (rys. 7).
2.4, Zasypka przepustu

Przepust jednorurowy powinien mieé zasypke z gruntu przepuszczalnego, wykonang wg rysunku 8, a
dwururowy wg 1ys. 9. ’

Pozostaly czgsé nasypu nad przepustem nalezy wykonaé wedlug zasad okredlonych dla grumtéw
nasypo*.ych.
2.5. Umocnienie skarp przy wlocle i wylocle

Ze wzgledéw wytrzymatodciowych rur, wiot lub wylot przepustu nie wymaga specjalnych umocnien,
Nie ma potrzeby wykonywania dcianek czotowych przy przepufcie. Umocnienie wiotu lub wylotu mozna
rozwazaé do ochromy skarp przed wods, dla przepustéw o érednicy wigkszej od 30 cm, zwlaszcza przy wlocie
zatopionym.

Przykiadowy spos6b umocnienia skarpy betonows kostks brukows lub elementami knmiennymi
przedstawiono na rysunky 10,



ZALACZNIK 3

RYSUNKI
(wg producenta rur)

Rys. 1. Karby na rurze polietylenowej
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Rys. 2, Przykiad zigczki zaciskowej do polgczenia dwéch rur polietylenowych
8) Widok gémej czedci zlgczki dwudzielnej, b) Przekréj poprzeczny zigezki dwudzielnej,
c) Przekr6j poprzeczny ztgczki jednodziclnej (Uwaga: Producent dostarcza réwniez inne typy ziaczek)

Rys. 3. Dwa odcinki rur polgczone zlgczies zaciskowa z blachy stalowej grubodci 3 mm ocynkowanej
galwanicznie (Istniejq réwniez ztaczki plastikowe)

Rys. 4. Sruba zaciskow na zlaczee metalowej laczacej dwa odcinki rur (Istniejg rdwniez zlaczki plastikowe)
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Rys. 5. Ulo2enie rur przepustu na stabym gruncie

Rys. 6. Sposéb wykonanm podsypkl pod przepustem, posadawianym na gruncie wysadzinowym
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Rys. 7. Koficowy, skrajny odcinek rury nie powinien byé krétszy od 1 m
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Rys. 8. Zasypka nad przepustem jednorurowym

Rys. 9. Zasypka nad przepustem dwururowym
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Rys. 10. Przykiad umocnienia skarpy przy wlocie przepustu za pomocs drobnowymiarowych elementéw z

betonowej kostki brukowej lub kamienia
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