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1. OPIS TECHNICZNY.

1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA.
Przedmiotem opracowania jest zaprojektowanie oznakowania pionowego zastepczego na czas

PRZEBUDOWY DROGI GMINNEJ NR 180345P W SOBOLE

Projekt organizacji ruchu sporzadzony zostat w celu zapewnienia optymalnego poruszania si¢

pojazdéw wzdhuz odcinka robdt wykonywanych w pasie drogowym drogi gminnej nr 180345P.
2. INWESTOR

Gmina Czarnkow

3. PODSTAWA OPRACOWANIA

Niniejszy projekt tymczasowej organizacji ruchu zostat opracowany na podstawie:
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 roku w sprawie szczegotowych
warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem
(Dz. U. 22003 roku Nr 177 poz. 1729 , oraz Dz. U. z 2017 poz. 784 w sprawie Ogloszenia tekstu
jednolitego);

e rozporzadzenia Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31
lipca 2002 roku w sprawie znakow i sygnal 6w drogowych (Dz. U. z 2002 roku Nr 170 poz.
1393);

rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku w sprawie szczegdétowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu

drogowego 1 warunkéw ich umieszczania na drogach (D z. U. z 2003 roku Nr 220 poz. 2181);

wizji lokalnej 1 pomiaréw w terenie.

4. CHARAKTERYSTYKA DROGI I RUCHU NA DRODZE.
PRZEBUDOWY DROGI GMINNEJ NR 180345P W SOBOLEWIE

Przebudowywany odcinek drogi gminnej znajduje si¢ w wojewodztwie wielkopolskim,
powiat Czarnkowsko- Trzcianecki, gmina Czarnkéw w miejscowosci Sobolewo. Droga posiada
przekrdj drogowy (bez chodnikoéw), nawierzchni¢ brukowg kamienng w ztym stanie technicznym o
szerokos$ci ok. 3,5m, spadek poprzeczny zmienny daszkowy 1-3% i jednostronny do 2-4% , pobocza
gruntowe o szerokos$ci od 0,75m, ze spadami poprzecznymi od 2-8%, lokalnie wyniesionymi ponad

obecng nawierzchnig.
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Zagrozenia i utrudnienia po wprowadzeniu czasowej organizacji ruchu :
Wystepujace zagrozenia :

- ruch pojazdow budowy w obszarze inwestycji,

- obecno$¢ w pasie drogowym 0s6b prowadzacych prace budowlane,

- niestosowanie si¢ kierujacych do projektowanych tymczasowych znakoéw drogowych

1 tym samym mozliwo$¢ wypadniecia z trasy.

Wystepujace utrudnienia :

- lokalne zawezenia jezdni,

- zakldcenia plynnosci ruchu ze wzgledu na wprowadzenie drogi tymczasowej
jednokierunkowej — ruch wahadtowy (zmiana przebiegu drogi)

- ograniczenia dostepnosci pasa drogowego dla ruchu pieszego i rowerowego,

- odcinkowe ograniczenie predkosci

- dojazd i dojscie do posesji przyleglych

Przepustowos¢ drogi :

Przepustowos¢ drogi ( C ) - najwigksza liczba pojazdéw samochodowych , jaka moze przejechaé
przez dany przekrdj poprzeczny drogi lub pasa drogowego w jednym kierunku (dla drég dwupasmowych
dwukierunkowych w obu kierunkach) w ciagu godziny w dogodnych warunkach atmosferycznych .
Przepustowos$¢ wyrazona jest w pojazdach rzeczywistych na godzing (P/h)

Na podst. badan ruchu na drodze (wedtug danych zarzadcy drogi) ruch jest niewielki (np. w
godzinach rannych 8-11 - $rednio 16-18 pojazdéw na godzing , w tym ci¢zarowych 0 ; w godzinach szczytu -
27-30 pojazdéw w tym 3 samochody ciezarowe ; w godzinach nocnych tj. 22-6 - $rednio 0-2 pojazdy na
godzing w tym 0 cigzarowych

Przyjeto przepustowos¢ 30 pojazddéw na godzing

Oznakowanie poziome i pionowe :

W obszarze opracowanie oznakowanie poziome nie istnieje. Na rysunkach sytuacyjnych
naniesiono istniejgce oznakowanie pionowe, ktore obejmuje:
Znak A-12b - ,,zwe¢zenie jezdni prawostronne”,
Znak A-12c¢ - ,,zwezenie jezdni lewostronne”
Znak A-14 - ,roboty drogowe”

Znak U-3b - ,tablica prowadzaca pojedyncza w lewo”

Znak U-21a/b -, tablice kierujace przeznaczone sg do oznaczania krawedzi”

Natezenie ruchu pojazdow na przedmiotowym odcinku nie byto nigdy mierzone, na
podstawie obserwacji i przeprowadzonych rozméw z inwestorem ustalono, ze droga ma charakter
typowej drogi wiejskiej, ktoérg porusza si¢ na dobg kilka samochodéw osobowych, w okresie prac

polowych pojawiajg si¢ maszyny rolnicze.



Remont nawierzchni drogi (nowa nawierzchnia min-bitum) ma na celu podniesienie
komfortu i bezpieczenstwa kierowcéw poruszajacych si¢ droga powiatowa, roboty w pasie
drogowym obejma:

profilowanie réwniarka istn. nawierzchni
wykonanie nawierzchni z mieszanki min-bitum

roboty wykonczeniowe (pobocza).

Zagrozenia 1 utrudnienia po wprowadzeniu czasowe]

organizacji ruchu

5. OPIS PROJEKTOWANEGO OZNAKOWANIA
I ZABEZPIECZENIA PROWADZONYCH ROBOT.

5.1.Informacja ogdlna
Realizacja przedmiotowej inwestycji spowoduje utrudnienie w ruchu na drodze

powiatowej. Calos¢ robot w pasie drogowym zostanie wykonana w czterech etapach, kazdy
obejmujacy potéwkowe zajecie jezdni po jednej ze stron z wprowadzeniem ruchu wahadlowego
regulowanego sygnalizacja swietlng.

Podziat etapow

Etap 1 — km 0+000,00 — 0+465,00 SP

Etap 2 — km 0+000,00 — 0+465,00 SL

Etap 3 — km 0+465,00 — 0+816,91 SP

Etap 4 — km 0+465,00 — 0+816,91 SL
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5.2. Etap 1,2

Prowadzenie prac bedzie wigza¢ si¢ z zajeciem do 2,25m szeroko$ci jezdni i1 calego
pobocza na dtugosci ca 465 mb od poczatku odcinka robdt (km 0+000,00 — 0+465,00) zgodnie z
planem sytuacyjnym — rysunek nr D1/tor, cato$¢ robot i tymczasowego oznakowania znajdujg si¢ w
obszarze zabudowanym. W celu zapewnienia optymalnego poruszania si¢ pojazdow droga
powiatowa nalezy:

Na drodze powiatowej miejsce robot odgrodzi¢ od ruchu tablicami kierujacymi
U-21a,b, ustawionymi wzdluz odcinka robdt w odstgpach co 20 m, tablica prowadzaca U-3d,
ustawiong w poprzek jezdni od strony najazdu na zwe¢zony przez roboty fragment. Oznakowanie
tymczasowe dla obu koncoéw odcinka robot nalezy wykona¢ jednakowe - dla dojezdzajacych do
terenu robot nalezy umiesci¢ znaki ostrzegawcze A-14 ,,roboty na drodze” oraz w zaleznosci od
wystepujacego rodzaju zwezenia odpowiednio A-12b ,,zwezenie jezdni-prawostronne” lub A-12¢
»Zwezenie jezdni-lewostronne”. Znaki ostrzegawcze o robotach 1 rodzaju zwezenia umieszczone
zostang na wspdlnym stupku w odlegltosci 35,0 m od miejsca prowadzonych robdt. W odl. 20m od
odcinka robdt, nalezy poinformowaé kierujacych o tym, ze ruch kierowany jest za pomoca
sygnalizacji $wietlnej przy pomocy znaku A-29 ,sygnaly Swietlne”, umieszczonego na stupku.
Bezposrednio przed samymi koncami odcinka robot ustawi¢ sygnalizatory $wietlne do
tymczasowego kierowania ruchem drogowym.

5.3.Etap 3,4

Prowadzenie prac bedzie wigzaé si¢ z zajeciem do 2,25m szeroko$ci jezdni i1 calego
pobocza na dtugosci ca 351,91 mb od poczatku odcinka robot (km 0+465,00 — 0+816,91) zgodnie z
planem sytuacyjnym — rysunek nr D2/tor, cato$¢ robot i tymczasowego oznakowania znajdujg si¢ w
obszarze zabudowanym. W celu zapewnienia optymalnego poruszania si¢ pojazdow droga
powiatowa nalezy:

Na drodze powiatowej miejsce robot odgrodzi¢ od ruchu tablicami kierujacymi
U-21a,b, ustawionymi wzdtluz odcinka robdt w odstgpach co 20 m, tablica prowadzaca U-3d,
ustawiong w poprzek jezdni od strony najazdu na zwe¢zony przez roboty fragment. Oznakowanie
tymczasowe dla obu koncoéw odcinka robot nalezy wykonaé¢ jednakowe - dla dojezdzajacych do
terenu robot nalezy umiesci¢ znaki ostrzegawcze A-14 ,,roboty na drodze” oraz w zaleznosci od
wystepujacego rodzaju zwezenia odpowiednio A-12b ,,zwezenie jezdni-prawostronne” lub A-12¢
»Zwezenie jezdni-lewostronne”. Znaki ostrzegawcze o robotach i rodzaju zwe¢zenia umieszczone
zostang na wspdlnym stupku w odlegtosci 50,0 m od miejsca prowadzonych robot. W odl. 30m od
odcinka robot, nalezy poinformowac kierujacych o tym, ze ruch kierowany jest za pomoca
sygnalizacji $wietlnej przy pomocy znaku A-29 ,sygnaly Swietlne”, umieszczonego na stupku.
Bezposrednio przed samymi koncami odcinka robdt ustawi¢ sygnalizatory $wietlne do

tymczasowego kierowania ruchem drogowym.
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Przy 40 cyklach na godzing otrzymujemy przepustowos¢ w jednym kierunku:

20 x 26 = 520 pojazdow umownych na 1 godzine

dhugos¢ zajetego czas zielony na taczny czas w cyklu
odcinka drogi j.ednyrrrl z czas ewakuacji [Te] 2%(s1+s2) przepustowosé
sygnalizatorow [Tz]
[m] [s1] [s2] [s] [poj/h]
465 65 65 270 520
[Tz] = 65sek [Te] = 65sek [Tc] = [Tz]+HTe] = 130 sek:czas czerwony

sygnalizator nr 1

[Tc] = [Tz]+[Te] = 130 sek:czas czerwony

[Tz] = 65sek

[Te] = 65sek

sygnalizator nr 2 | | | |

UWAGA:

Dopuszcza si¢ okresowo calkowite zamknigcie drogi w przypadkach koniecznych
(wzgledy bezpieczenstwa kierowcdéw podczas wykonywania warstw nawierzchni uktadarkg na catej
szerokosci drogi), wowczas obustronnie odcinek zamknigty nalezy wygrodzi¢ w poprzek drogi
zaporg drogowa U-20b oraz znakiem B-1 ,,zakaz ruchu w obu kierunkach” wraz z czerwonymi
lampami ostrzegawczymi. Dopuszcza si¢ jednak zamykania drogi w czasie pracy na budowie, w

pozostatych godzinach nalezy stosowa¢ oznakowanie zgodne z etapami 1 — 4.

6. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU DROGOWEGO.

Podstawowym celem stosowania urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego jest ochrona
zycia 1 mienia uczestnikow ruchu 1 oséb pracujacych na drodze, a w niektérych przypadkach tak ze
uzytkownikow terenow przylegtych. Stosuje si ¢ je w celu zabezpieczenia ruchu pojazdow i pieszych
, poinformowania i ostrzegania kierujacych o niebezpieczenstwie. Podczas robot przy remoncie drogi
zastosowane zostang nastgpujace urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego:

Zapory drogowe — Zapory drogowe stosuje si ¢ w celu zabezpieczenia robot prowadzonych w pasie
drogowym. Zapory drogowe pojedyncze U-20b stosuje si¢ do wygradzania miejsc robot
prowadzonych w pasie drogowym. Zapory drogowe zabezpieczajace miejsce robot nale zy

umieszcza¢ na wysokosci od 0,9 m do 1,1 m mierzac od poziomu nawierzchni drogi do gorne;j
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krawedzi zapory. Zapory drogowe U-20 zastosowane do wygradzania czgsci jezdni powinny by¢
zawsze wyposazone w lampy ostrzegawcze.

Tablice prowadzace — Tablice prowadzace stuzg do optycznego prowadzenia ruchu drogowego.
Urzadzenia te stosuje si¢ w celu uprzedzenia kierujacego pojazdem o koniecznej zmianie kierunku
jazdy np. w zwiazku z prowadzonymi robotami drogowymi. Tablice prowadzace dzielg si¢ na
pojedyncze w prawo (U-3a) i w lewo (U-3b), ciagle w prawo (U-3¢c) i w lewo (U-3d) oraz
dwustronne U-3e. Zaréwno tlo jak i strzatki wykonane bedg z materiatéw odblaskowych.

Tablice kierujace — przeznaczone s 3 do oznaczania krawedzi zawezonego pasa ruchu, zajetego lub
zanizonego (zawyzonego) pobocza, pasa awaryjnego lub dzielagcego w przypadku zawegzenia pasa
bezpieczenstwa, oraz pasa ruchu z zalamaniem w planie. Tablice kierujace ze sko$nymi paskami
maja by¢ ustawione tak, by paski opadaty w kierunku uzywanej czesci drogi. Tablice nalezy ustawic
prostopadle do osi drogi w odstgpach nie wigkszych niz 20 m (lub w inny szczegdétowo opisany w
projekcie). Dolna krawedz tablicy powinna znajdowaé si¢ na wysokosci do 0,25 m, mierzac od

poziomu jezdni. Sposdb zamocowania tablic powinien uniemozliwia¢ ich obrét wokoét osi pionowe;.

7. WARUNKI TECHNICZNE OZNAKOWANIA.

Zabezpieczenie i oznakowanie robo6t musi by ¢ dostosowane do utrudnien na drodze, a takze

zapewni¢ bezpieczenstwo uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujacym prace.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robot n a
drodze powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien, jak i w nocy oraz utrzymane w

nalezytym stanie przez okres trwania robot.

Do oznakowania robot nalezy zastosowaé znaki ,,duze”, z folii odblaskowej typu 2 lub folii

pryzmatycznej.
Znaki i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu nalezy usuwa¢ w miare postepu robot.
Konstrukcja stojakéw uzytych do mocowania urzadzen bezpieczenstwa ruchu muszg zapewniaé

ich stabilnosé.

Osoby wykonujace czynnosci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w
odziez ostrzegawcza o barwie pomaranczowej, wyposazonej w elementy odblaskowe o barwie

z0ttej lub pomaranczowe;.

Dbatos¢ o stan techniczny tych urzadzen oraz znakow nalezy do obowigzkow wykonawcy robot.
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8. ODLEGLO SCI ZNAKOW OD JEZDNI ORAZ WYSOKOSC ICH
MOCOWANIA

Znaki nalezy ustawia¢ w odlegtosci min. 0,5 m do 2,0 m od krawedzi jezdni. Odleglos¢
znaku od jezdni mierzy si¢ w poziomie od krawedzi jezdni do najblizszego skrajnego punktu tarczy
znaku (trojkata, kota).

Znaki nalezy umieszcza¢ na wysokosci min. 2,20 m. Wysokos¢ mocowania tarcz znakOdw mierzy si ¢

w pionie, liczac od powierzchni pobocza do dolnej krawedzi tablicy znaku.

9. Stan Po Zakoxczentu Rosor.

Po wykonaniu robdt zwigzanych z przebudowa drogi powiatowej, powstanie droga o z
nawierzchni bitumicznej wraz z poboczami utwardzonymi destruktem. Przedmiotowa inwestycja
przyczyni si¢ do poprawy komfortu i bezpieczenstwa komunikacji. Pas drogowy na pozostatym

obszarze zostanie przywrocony do stanu pierwotnego z przed wejscia na roboty.

10. WykAz ZNAKOW UzyTYCH DO OZNAKOWANIA ROBOT

ZNAK ILOSC
ETAP 1-4
A-14 2szt.
A-12b 1 szt.
A-12¢ 1 szt.
A-29 2szt.
Tablica prowadzaca U - 3d 2 szt. +2szt. U-35
Zapora drogowa U —20b (1=2,75) 2 szt. + 2szt. U-35
Tabliczki kierujace U — 21a,b wg potrzeb

11. PRZEWIDYWANY TERMIN WPROWADZENIA CZASOWEJ
ORGANIZACJI RUCHU ORAZ PRZEWIDYWANY TERMIN
PRZYWROCENIA POPRZEDNIEJ STALEJ ORGANIZACJI RUCHU.

Przewidywany termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu - kwiecien 2019rok

Przewidywany termin przywrocenia poprzedniej organizacji ruchu - grudzien 2019 rok
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CZESC RYSUNKOWA



