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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M.00.00.00 ,Wymagania l@gbodnosi s do wymaga
wspolnych  dla poszczegélnych  wymaéga technicznych  dotyegych  wykonania
i odbioru robét, ktére zostarnwykonane wprzebudowy drogi gminnej w m. Bramo — Al.
Brzozowa na odcinku od km 0+000,00 do km 0+808,00

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanpezes¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych i riglge
stosowd w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuekcil.

1.3. Zakres Robd6t obgtych ST

1.3.1. Wymagania ogollne nalg rozumi€ i stosowéd w powhzaniu z ntej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru RbbBudowlanych zwanych dalej
Specyfikacjami Technicznymi:

D. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01  Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i puwkidysokagciowych ...................... 24

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01  Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podi@ ................cceevveeevnnnnns 30
D.04.04.02 Podbudowa z Kruszywa taman@go ........ccccceeeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiine e 36
D.04.04.01 Pobocza z kruszywa NaturalNego ....cc....cccevvveeviiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeaaee e 47

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE
D.05.02.01 Nawierzchnia z Kruszywa taman@go . .ccc e oooviiieeeiiiiiiiiiiiineeee e 59

1.4.0Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pomej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagbujaco:

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nie doacy budynkiem, stanowty caldé techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego g#¢ stanowaca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny gzet)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsgynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Dokumentacja Projektowa- wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne oyamnki dostarczone
Wykonawcy przez Zamawigego w ramach Umowy (Kontraktu), jak réwhierszelkie opisy,
obliczenia, dane techniczne, rysunki, probki, wzonpdele, instrukcje obstugi, spedzone przez
Wykonawe i zatwierdzone przez fgniera (Kierownika Projektu).

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchuplgioju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

1.45. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona udbur
pojazdéw obstuggipych zadanie budowlane na czas jego wykonaniamizana do usugtia po
jego zakaczeniu.
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1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.09.

1.4.10.

1.4.11.

1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzpigg organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujagcymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robét
budowlanych, stiacy do notowania zdargzei okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania
robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robétekazywania polegei innej korespondencji
technicznej pomgidzy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

Inzynier - oznacza inspektora nadzoru, osoba wymienionanydatekontraktowych (wyznaczona
przez Zamawiacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna), odpowiedzialna
za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

Jednostka uprawniona - jednostka naukowo-badawcza lub inna posig@dajuprawnienia
wydane przez Ministerstwo Transportu i Budownictd@ wykonywania bada przeghdow
konstrukcji lub innych robaot.

Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Kierownik Projektu - oznacza kierownika budowy, osolwvyznaczop przez Wykonawg i
wymieniorg w umowie, reprezentafa Wykonawe na placu budowy i odpowiedzialnza
wykonanie rob6t olgfych umows.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamitokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem i¢hcgzenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta e£¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwzeshia w nim konstrukgcji
nawierzchni.

Ksigzka Obmiarow - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgdy do
wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych Rob6t w formie wyliézeszkicéw i ew.
dodatkowych zakznikow. Wpisy w Ksizce Obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez ayniera.
Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeege przez Zamawigjego,
niezledne do przeprowadzenia wszelkich badarob zwiazanych z ocepjakasci materiatdw oraz
Robaot.

Materiaty - wszelkie tworzywa nieziodne do wykonania Robdét, zgodne z Dokumentaci
Projektova i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane ptagmiera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw gicych do przejmowania i rozktadania ofren od
ruchu na podize gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémminio oddziatywaniu ruchu i

czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdgita s¢ migdzy warstvg Scieralnp a podbudowy,

zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbueow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stimca do wyréwnania nierow&oi podbudowy lub

profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stzgca do przenoszenia oboén od ruchu na podi@.
Podbudowa miee sktada sk z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza gorna cgs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukgji
nawierzchni. Mae ona skladasic z jednej lub dwédch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wodgzmi przenikaniem estek podica.
Moze zawierd warstwe mrozoochrong, odgiczapcs lub odcinajcs.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktore gtdéwnym zadaniem jest ochronaierashni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniethgienia przenikania cgtek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnigeej powye;.

i) Warstwa odsiczajaca — warstwa skmca do odprowadzenia wody przedagtej st do
nawierzchni.
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1.4.19. Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.20. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio uteaya do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.21. Odpowiednia (bliska) zgodnéé¢ - zgodna¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami,
a j&li przedziat tolerancji nie zostat okfeny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robdét budowlanych.

1.4.22.Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przazzony do umieszczania w nim
drogi i zwiazanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy raadéwnie obejmowa
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyzadzer chrongcych ludzi isrodowisko
przed ucizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.23. Pobocze - cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazudw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsba jednoczanie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.24. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgi do gkbokaici
przemarzania.

1.4.25. Podtaze ulepszonenawierzchni - gbrna warstwa podia, lezagca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umtiwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.26. Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie
pisemnej, dotycxce sposobu realizacji Robét lub innych spraw gzamych z prowadzeniem
budowy.

1.4.27. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.28. Przedsikwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoozetygh trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniegcego paiczenia.

1.4.29. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamgkym, przeznaczona do przeprowadzania
cieku, szlaku wdrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.30. Przeszkoda naturalna— elementsrodowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagnégarzzlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.31. Przeszkoda sztuczna dzielo ludzkie, stanogte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.32. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robot.

1.4.33. Rekultywacja - Roboty majce na celu upogrkowanie i przywrdocenie pierwotnych funkgji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlacego.

1.4.34. Specyfikacje Techniczne- zbior wytycznych i wymaga okrelajacych warunki isposoby
wykonania, kontroli, odbioru, obmiaru i ptatwbza roboty budowlane.

1.4.35. Sprzet - wszystkie maszynysrodki transportowe i drobny sptzz urzdzeniami do budowy,
konserwacji i obstugi, potrzebne dla zgodnej z Um@tontraktem) realizacji rob6t budowlanych.

1.4.36. Szerokaé catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegi@¢é miedzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopad#® osi podhinej, obejmuje catkowit szerokéé
konstrukcyja ustroju niogcego.

1.4.37. Slepy Kosztorys - wykaz Rob6t z podaniem ich §to (przedmiarem) w kolejrioi technologicznej
ich wykonania.

1.4.38. Teren budowy — teren udospniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twate czs¢ terenu budowy.

1.4.39. Umowa (Kontrakt) - zgodne éwiadczenie woli Zamawiagego i Wykonawcy wyrgona na
pismie, o wykonanie oképonej w jej tréci roboty budowlanej w ustalonym terminie iza
uzgodnionym wynagrodzeniem.

1.4.40. Wykonawca - osoba prawna lub fizyczna, z kiOZamawiagcy zawart Umow (Kontrakt) w
wyniku wyboru ofert oraz jej nagicy prawni.
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1.4.41. Zadanie budowlane - cz$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoygia odebng catce
konstrukcyja lub technologiczsny zdoly do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie m@ polegd na wykonywaniu Rob6t zwzanych z budows,
modernizagy/przebudow, utrzymaniem oraz ochrgitoudowli drogowej lub jej elementu.

1.4.42. Zamawiajacy - kazdy podmiot, szczegbélowo okteny w Umowie (Kontrakcie), udzielgjy
zamoOwienia na podstawie ustawy z dnia 29 stycZ0& 2oku - Prawo zamdwigoublicznych.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce Robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robot, bezpiedm#wo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyde przy budowie oraz za ich zgodda dokumentagjprojektovy,
ST i poleceniami layniera.

Wykonawca robét zobowzany jest w trakcie realizacji do umieszczenia owazzymania tablic
informacyjnych .
Wykonawca przed rozpogziem rob6t budowlanych jest zob@aany do obwieszczenia publicznie (radio,
telewizja lokalna, prasa o zegu wojewddzkim) o terminie rozpogzda i zaka@czenia robot, sposobie
prowadzenia rob6t i rodzaju utrudhie
Wykonawca zobovgizany jest rownizdo indywidualnego powiadomienia:

e Straz Pazarna

* Policja

* Pogotowie ratunkowe

* Przewdnicy komunikacji publicznej

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajicy w terminie 7 dni od daty podpisania umowy przeke/ykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, Dziennik Budowy oraz komplet
Dokumentacji Projektowej

Dane dotycgce osnowy geodezyjnej poziomej i wysé&owej oraz punktéw granicznych Wykonawca
pobierze z wigciwego Grodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznep Przekazaniu placu
budowy Wykonawca wyznaczy i utrwali punkty gtownasly.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziastoza ochron punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone zyekiezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt. Przed przekazaniem terenu budowy Wgkma winien przedstawi Inzynierowi
harmonogram robét, plan ptatwd oraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z warunkekmeslonymi w
Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
(A) Dokumentacja Projektowa, ktora zostanie przeka?éylonawcy po przyznaniu Kontraktu:

Wykonawca otrzyma od #yniera po przyznaniu kontraktu 1 komplet projdbtilowlanego na Roboty
objete Kontraktem. Petna Dokumentacja Projektowa zijajsieido wghdu w okresie przygotowywania
ofert w siedzibie Gminy Czarnkdéw ul. Rybaki 3; 6307Czarnkéw

(B) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykogia

Wykonawca we wilasnym zakresie opracuje:

1. Plan BIOZ.

2. Geodezyjn dokumentag powykonawcz obiektu oraz inne dodatkowe projekty slijebeda
wykonywane). W oparciu 0 przepisy dotyce sieci poligonizacji pestwowej
i osnowy realizacyjnej natg wykona geodezyjp inwentaryzaej powykonawcg sieci uzbrojenia
terenu i obiektéw, naréé zmiany na map zasadnicgz uzyskujc potwierdzenie wikiwego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

3. Projekty technologii i organizacji robot.
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4. Plan dowozu wyrobow budowlanych po istpégjj sieci drég oraz ewentualnych drog
technologicznych.

5. Projekt organizacji ruchu na czas budowy wraz zlg@nymi uzgodnieniami, uwzefliniajpcy

podziat na odcinki oraz kierowanie ruchem przeznaligtéw odswitu do zmierzchu, w czasie

prowadzenia robot i w czasie wzaomego ruchu drogowego aeizagc dni wolne.

Projekt objazdow i dojazdéw tymczasowychl{jeajdzie taka potrzeba).

Dokumenty wymagane zgodnie z Ussaovodpadach.

Projekty technologiczne oraz projekty wymienionszagzegotowych specyfikacjach technicznych

W przypadku nieistotnych zmian - naniesienie ich kapii zatwierdzonego projektu

budowlanego.

©o~ND

Uwaza sk, ze skladajc ofert, Wykonawca uznat zakres informacji przekazanych wu
Dokumentacji projektowej za w peti wystareggj do zrealizowania robét aftych kontraktem. Jeli w
trakcie wykonywania Robét oke st konieczne uzupetnienie Dokumentacji Projektowepkazanej przez
Zamawiajcego, Wykonawca spaydzi brakupce rysunki i SST na wiasny koszt w 4 egzemplarzach
przediay je Inzynierowi i Zamawiggcemu do zatwierdzenia. Uznaje,ste wszelkie koszty zwrane z
wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie
kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentach Projektows i SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegotowe Specyfikagiehiiczne stanowiczes¢é Umowy, a
wymagania wyszczegolnione w alny jednym z nich & obowizujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku iliezbosci w ustaleniach poszczego6lnych
dokumentéw obowgizuje kolejnd¢ ich wanosci wymieniona w Umowie. Wykonawca nie b®
wykorzystywa btedow lub opuszczew Dokumentach Umowy, a o ich wykryciu winien ndtydast
powiadomé Inzyniera, ktory spowoduje wykonanie odpowiednich zmiab poprawek. W przypadku
rozbieznosci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszysstkiskonane Roboty
i dostarczone materiahetly zgodne z DokumentacpProjektovs i SST. Dane oki&one w Dokumentacii
Projektowej i w SST ¢rla uwazane za wartei docelowe, od ktorych dopuszczalng aichylenia w
ramach okréonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatéweineéntow budowli mugzby¢ jednorodne
i wykazywa bliskg zgodnd¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mgyzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadly, materiaty lub Roboty niegcha w petni zgodne z
Dokumentacj Projektova lub SST, i wplynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty lgda niezwlocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy
Uwzgledniajgc postanowienia ustawy Prawo zama@wipublicznych zapisane w art..30 ust.4 i 5
dopuszcza si rozwigzania rownowzne opisanym w projektach budowlanych i wykonawczychz
szczegobtowych specyfikacjach technicznyctejespetniaj zapisane miej warunki:

— stanowi nieistotne odgpienie od zatwierdzonego projektu budowlanego
i s3 dopuszczalne postanowieniami art.36 a ust. 5 ysPaawo budowlane

— zostaty uzgodnione przez Projektanta wedtug postanaart.20 ust.1 ustawy Prawo budowlane,

- Wykonawca wykazat, ze spetnigj one wymagania okf®ne projektach budowlanych
i wykonawczych oraz w szczegoétowych specyfikacjadhnicznych,

- koszt lzdzie nie wyszy od rozwizan opisanych w projektach i specyfikacjach.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkzane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresientamaealizacji

Umowy & do zakdéczenia i odbioru ostatecznego Robdét.
Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektow
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.)
na terenie budowy (w tym réwriena Objeédzie Budowy), w okresie trwania realizacji Umowy, do
zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Wykonawca ma obowrek wykonywania aktualizacji projektu organizacjichu wraz z
niezkednymi uzgodnieniami
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Wykonawca dostarczy, zainstalujecdbie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczae w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcévszelkie innesrodki
niezledne do ochrony Robét, wygody spotecimiainnych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczdow dziei i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie keda akceptowane przezipniera.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodnionyzgrirerem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone ddgazldw i maszyn praagych przy
realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakujepesdb uzgodniony z ignierem.

Fakt przystpienia do Robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogzem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidah okrélonych przez layniera,
tablic informacyjnych. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez
caly okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje i ze jest
wigczony w cen kontraktovy.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robot Wykonawca zapewni rigie:

a) Zabezpieczenie drzew przed wplywem nadmiernegoeszagenia gruntu, przysypaniem i
uszkodzeniami mechanicznymi.

b) Zabezpieczenie nawierzchni drog dojazdowych, przewego gruntu przed nadmiernym  pyleniem
poprzez przygotowanie odpowiedniej nawierzchni dwgj, zapewnienie odpowiedniej wilgotod
gruntu i zabezpieczenie go podczas transportu.

¢) Odpowiedniy ochrore przed eroz wodrg gruntéw poprzez formowanieatdw pochylenia skarp
zgodnych z projektem, a w miejscach najbardziejapogth na erozj stosowd grunty odporne na
sptukiwanie. Skarpy o wysoko ponad 2 m, natychmiast po uformowaniu powinng by
zabezpieczone poprzez naniesiérodka antyerozyjnego (osadiekowy zesciotka, struzynami lub
sieczK), a po ostatecznym uformowaniu — trwate ustabiliaoie przez humusowanie i zadarnianie.

d) Mozliwie daleky lokalizack zapleczy budowlanych i sktadéw materiatow od Thvwy
mieszkaniowej, w zagbieniach terenu co minimalizuje negatywne oddmalyie na krajobraz,
rozprzestrzenianie pytdw, zanieczysacpewietrza i hatasu.

e) Minimalizacje ucigzliwosci akustycznej prowadzonych prac poprzez zastosewamdzer i maszyn
spetniajcych polskie normy i rozpogdzenia w zakresie emisji hatasu gtodowiska oraz unikanie
prowadzenia zwizanych ze znaczremisp hatasu w porze nocnej, zwlaszcza w pabliabudowy
mieszkaniowej.

f) Wykorzystanie w pracach budowlanych odpadéw budoydh powstajcych z rozbiérki obiektéw
budowlanych i istnigjcych drogowych. Wykonywanie nawierzchni drogowejvpmo by procesem
bezodpadowym. Niewykorzystana mieszanka minerbltiumiczna w kacu dnia roboczego
powinna by przewaona do wytwdérni w celu powtérnego wykorzystania.

g) Organizowanie prac budowlanych w ten sposéb, abpnicgy¢ przelewanie paliw i lepiszczy w
miejscu budowy — co w razie awarii m@spowodowazanieczyszczenie gruntu.

W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawcatzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie slo przepiséw i norm dotyseych
ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oredZie unik& uszkodzé lub ucizliwosci
dla o0s6b Ilub dobr publicznych i innych, a wynigjch z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychagepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:
1) lokalizac} baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdérdg dlojazdowych
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytarn substancjami toksycznymi,
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b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C) mozliwoscia powstania pzaru.
Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwirzane z wypelnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegagprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvaprasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszemdmbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dulg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dosipem osbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgogarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robét albo przez personel Wygkocy.

Uznaje s3, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaf@aokreslonych powye] nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty odpadowe winny spetdizvymagania ustawy z dnia 27.04.2001 r. o odpade&st(jednolity
DZ.U. nr 39 poz.251 z 2007 r.). Materialy, ktéresposéb trwaly $ szkodliwe dla otoczenia, nieda
dopuszczone dozycia. Nie dopuszczaesiuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego, oimmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do Robét &da mialy aprobat techniczg, wydar przez
uprawniona jednostk, jednoznacznie okéljace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatoa n
srodowisko.

Materiaty, ktére & szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a zakaiczeniu Robot ich
szkodliwg¢ zanika (np. materialy pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zédi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien oty
zgodt na wycie tych materiatow od wéaiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnieSpecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamauyaj

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwkane z wypetlnieniem wymagyaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe).

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochednstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgdgbych widcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez darapcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wéaiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzdgamnstalacii i uragdzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasovy dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera i wkadze lokalne o zamiarze rozpgia robét.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalgjkonawca bezzwitocznie powiadomizimiera i
zainteresowane wladze oraglzie z nimi wspotpracowat dostarczawszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadaie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnimzie urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamae&go.

Jereli teren budowy przylega do terenéw z zabugomeszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposob powodigy minimalne niedogodsoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowegsiesiztwie budowy, spowodowane jego dziatébnp

Inzynier kedzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych poizy Wykonawg a
wiascicielami nieruchomgxi i dotyczcych korzystania z wkasiad i drog wewtrznych.
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Jednake, ani Izynier ani Zamawiacy nie lgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdd one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkacbwvuy .

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowasic do ustawowych ogranicaenaciskow osi ha drogach publicznych przy
transporcie materiatdbw i wypagnia na i z terenu robdét. Wykonawca uzyska wszetkezlzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wtwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dulzie powiadamiat lzyniera. Ireynier mae polect,
aby pojazdy nie spelnigje tych warunkéw zostaty usgteé z terenu budowy. Pojazdy powoghs
nadmierne obgizenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaczony fragment budowy w ofirie
terenu budowy i Wykonawceetizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami tgniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robét Wykonawegldie przestrzegaprzepiséw dotycgrych bezpieczestwa i
higieny pracy.

Kierownik budowy opracuje Plan BIOZ zg@ln Rozporzdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 27
sierpnia 2002r. w sprawie szczegbtowego zakresunnyf planu bezpiecastwa i ochrony zdrowia oraz
szczegOlowego zakresu rodzajow robot budowlanytelgrzajcych zagraenia bezpieczestwa i zdrowia
ludzi. (Dz.U Nr 151, poz. 1256).

W szczegoldoi Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehdapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni étizie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczage, socjalne oraz spitz
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orkz zapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Wszyscy pracownicy Wykonawcy wykaogeg prace na drodze po ktérej odbywarsich publiczny
beda w jaskrawych ubraniach np. pomécaowych, a od zmroku déwitu w ubraniach z elementami
odblaskowymi.

Uznaje si ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochreiRoboét | za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
Robdt od Daty Rozpoeezia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia przez lryniera.

Wykonawca bdzie utrzymywdé Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaiginmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjblgmenty byly w zadowalglym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jgli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie igniera powinien
rozpocaé¢ Roboty utrzymaniowe nie piiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypelnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

wykonywanymi Robotami i dnlzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgoktanowi@, podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za wypetienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionychavp w
odniesieniu do spetu, materiatdw lub urgdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robot | w sposéb
ciagly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawéakopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgmiwania, obgzenia i wydatki wynikle z lub zwrzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokijgkonawca, z wyjtkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spiéeyii dostarczonej przezipniera.
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1.5.13. Réwnowanosé¢ norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Umowie powolywane &onkretne normy lub zbiory przepiséw, ktére spaéhni
maj materiaty, wytwornie i inne zapasydace przedmiotem dostaw, oraz Roboty do wykonariiadania,
stosowa si¢ beda obowhzujace przepisy najnowszego wydania lub wydania poagvodnénie norm i
zbiorow przepiséw, chybze w Umowie stwierdza siwyraznie co innego. Tam, gdzie te normy i zbiory
przepisbw maj charakter ogélnokrajowy, lub odnasgie do konkretnego regionu, zosgaprzyjete inne
obowizujgce normy, ktére zapewnigjwykonanie na zasadniczo réwnym lubekgizym poziomie ri
wymagany przez wczriej wyszczegolnione normy i zbiory przepiséw podrumkiem ich uprzedniego
sprawdzenia i zatwierdzenia narpie przez layniera.

Raéznice pomgdzy wyszczegolnionymi normami a ich proponowanyamennikami musgby¢ dokfadnie
odnotowane na fanie przez Wykonawgi przediaone Irzynierowi co najmniej na 28 dni przed glat
oczekiwanego przez Wykonagvzatwierdzenia ich przezapniera. W przypadku gdy #ynier stwierdzize
zaproponowane zamienniki nie zapewnigyykonania na zasadniczo réwnym poziomie, Wykonawca
zastosuje si do norm wyszczegolnionych we wémej wspomnianych dokumentach. Uznaje, sie
wszelkie koszty zwizane z wypelnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i 8 uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.14. Zaplecze Zamawiacego

Wykonawca zobowgizany jest zabezpieczyZamawiajcemu, lrkynierowi i Inspektorom
Nadzoru Inwestorskiego pomieszczenia biurowe, esprzinne urzdzenia towarzysge, zgodnie z
wymaganiami podanymi w D-M-00.00.00 ,Zaplecze Zanagyeego” w pkt.9.5 w bezpoednim
sasiedztwie z biurem Kierownika Budowy.

1.5.16. Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze Wykonawcy znajdowasie powinno na placu budowy,atlz w jego bliskim
sasiedztwie | sklada sie z niezlgdnych instalacji, urmzer, biur, placow sktadowych oraz drég
dojazdowych i wewgtrznych potrzebnych do realizaciji.

a) Uradzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowarseystkich niezbdnych uradzen,
instalacji, drog dojazdowych i wewtnznych, biur, placéw i zabezpiedzepotrzebnych
Wykonawcy przy realizacji Roboét.

b) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystkieszty eksploatacyjne zgzdane z
uzytkowaniem powyszego Zaplecza.

c) Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usun wszystkich urgdzen, instalacji, drog
dojazdowych i wewetrznych, biur, placéw zabezpiedzeoczyszczenie terenu i doprowadzenie
do stanu pierwotnego.

Uznaje s§, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaf@aokreslonych powye] nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyiykofzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do Robdét, Wykonawca przedstawinierowi do zatwierdzenia szczegotowe informacje
dotyczice proponowanegaddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyadteriatow jak rownig
odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow do zatwigndia przez layniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegiodia nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z
danegarrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowkany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane
z dopuszczonegarodia w sposob egly spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie ¢mst
Robdt.
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2.1.1.Zgodnie z ustawz dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlangidh. U. nr 92 poz. 881) wyrdb
budowlany nadaje sido stosowania przy wykonywaniu robét budowlanyeteli jest:

a) oznakowany CE, co oznacza, dokonano oceny jego zgodnoz normy zharmonizowaa albo z
europejsk aprobaj techniczyg badz krajowg specyfikacy techniczg paistwa czionkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodazempaczon przez Komisje Europejgkza
zgodry z wymaganiami podstawowymi, albo

b) umieszczony w okéonym przez Komisy Europejsk wykazie wyrobow magych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieagewva, dla ktérych producent wydat deklacaggodndci z
uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

c) oznakowany, znakiem budowlanym z zastergem,ze nie podlega on obogakowi oznakowania
CE

Dla jednostkowego zastosowania w obiekcie budoyadopuszcza siwyroby budowlane wykonane
wedlug indywidualnej dokumentacji technicznej, gpdronej przez projektanta obiektu lub z nim
uzgodnionej, dla ktérych producent wyd&wadczenieze zapewniono zgodédwyrobu budowlanego z t
dokumentagj oraz z przepisami.

2.1.2. Zgodnie z rozpoggzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 20@%. U. nr 195 poz. 2011)
oznakowaniu CE powinny towarzyszgniedzy innymi nasfpujace informacje:

a) okreslenie, siedzib i adres producenta oraz adres zakladu progdcggp wyrob budowlany,
b) ostatnie dwie cyfry roku, w ktérym umieszczono davaanie CE na wyrobie budowlanym,

c) dane umdliwiajace identyfikagi cech i deklarowanych wiaiwosci uzytkowych wyrobu
budowlanego, jeeli wynika to z zharmonizowanej specyfikacji tectamej wyrobu.

2.1.3.Zgodnie z rozpordzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 20qQrz. U. nr 198 poz. 2041) dla
wyrobu budowlanego oznakowanego znakiem budowlapyoducent jest obowiany dojczye
informacg zawieragca:

a) okreslenie, siedzib i adres producenta oraz adres zaktadu prodo&gp wyrdb budowlany,

b) identyfikacg wyrobu budowlanego zawiesaj nazwe, nazwe handlow, typ, odmiag, gatunek i
klas; wedtug specyfikacji technicznej,

c) numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub rapaty technicznej z ktérpotwierdzono
zgodnd¢ wyrobu budowlanego,

d) numer i da wystawienia krajowej deklaracji zgodion

e) inne dane jeeli wynika to ze specyfikacji technicznej,

f) nazwe jednostki certyfikujcej, jezeli taka jednostka brata udziat w zastosowanymesyist oceny
zgodndci wyrobu budowlanego.

Jakiekolwiek wyroby budowlane, ktére nie spelpiaymaga zapisanych w pkt. 2.1¢tg odrzucone.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwotml wiacicieli i odnégnych wladz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrddet miejscowych viczapc w tozrodta wskazane przez Zamawizgo i jest
zobowizany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmiem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajcg raporty z bada terenowych ilaboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metgdvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatdw z
jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow i wyrobéw budovdardo Robét.
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Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu ukopdw i miejsc pozyskania piaskwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjetas po ukaczeniu Robd6t po uprzednim uzgodnieniu z
odpowiednim urgdem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopta Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie etla wykorzystane do Robét lub odwiezione na odktad oedednio do
wymaga Kontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyimera, Wykonawca nie¢dzie prowad# zadnych
wykopow w obebie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaly wyszékaigne w Kontrakcie.

Eksploatacjazrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbganjgcymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Wyroby budowlane (materialy) nie odpowiaglag wymaganiom zostanprzez Wykonawe
wywiezione z terenu budowy i Zone w miejscu uzyskanym staraniem Wykonawcyli Jezynier
zezwoli Wykonawcy na zycie tych wyrobéw budowlanych do innych robot; teé dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych wyrobow budowlanych zaostarodpowiednio przewarfoiowany
(skorygowany) przez kyniera. W kadym takim przypadku natg speint wymagania ustawy z dnia
27.04.2001 r. o odpadach (tekst jednolity DZ.U3@poz.251 z 2007 r.).

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane wyroby budowlane,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczsk z jego odrzuceniem, usggiem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jgli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglumazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca poamadinzyniera o swoinzamiarze camajmniej 3
tygodnie przed izyciem tego materiatu, albo w okresie mym, jali bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badawymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaki moze by
pézniej zmieniany bez zgody Agniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skladowanelyybudowlane (materiaty), do czasu gayd
one potrzebne do robot, byly zabezpieczone przadeeayszczeniem, zachowaly swojakosé i
wiasciwosé do robot i bylty dosipne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowaniegdd zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych przez Wykonawd
zaakceptowanych przezzmiera.

Wyroby budowlane (materialy) uzyskane z rozbiotkinewih wiasné¢ Wykonawcy z wyjtkiem nizej
zapisanych bez uszkodzekostka betonowa, krawniki kamienne, stupki do znakéw drogowych, tarcze
znakdw, stupki prowadzee, destrukt z frezowania.

Wyzej zapisane wyroby budowlane bez uszkadz@nows wiasndé Zamawiagcego i winny by Jemu
dostarczone z protokotem w obegridnzyniera.

2.6. Inspekcja wytwadrni materiatow

Wytwoérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbaterialtdbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wiaiwosci. Wyniki tych kontroli ledg stanowé podstaw do akceptacji okéonej partii
materiatow pod wzgddem jakdci.

W przypadku, gdy trynier kedzie przeprowadzat inspekajvytwdrni musz by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Imzynier kedzie miatl zapewnian wspotprage i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatbw w
czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kxdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgei wytworni, gdzie odbywa i
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspek@dd w tych miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiany do aywania jedynie takiego spitr, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych Roboét. Spgz uwzywany do Robot powinien Byzgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizaciji Robét, zaakceptowanym preeyriera; w przypadku braku ustaler wymienionych
wyzej dokumentach spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidehyniera.

Sprzt bedacy whasndciag Wykonawcy lub wynaity do wykonania Rob6t ma byitrzymywany w dobrym
stanie i gotowsci do pracy. Powinien léyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy gnierowi kopie dokumentéw potwierdaajch dopuszczenie spta do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienig sprzt niesprawny.

Jereli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidunazliwosé wariantowego iycia sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomiyliera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed ayciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji liayniera, nie mee by¢ p&zniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkoéw umowy,
zostan przez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robét

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ogranigz@bcigzenia na & przy transporcie materiatow
(sprztu) na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie njdme zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych tadunkdéw i w sposéagly bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.
Wykonawca jest zobogzany do stosowania jedynie takighdkdw transportu, ktére nie wpkymiekorzystnie
na jaka¢ wykonywanych Robot | wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu ¢ulzie zapewnié& prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami d&rymi w
Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniachylmera, w terminie przewidzianym Umaw

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty p@stanowiono inaczej, uwa st ze,
dla materiatow, odpadow i spitm: transport, odwiezienie, dostarczenie, zapewajewywiezienie,
wywaQz itp. obejmuje réwniezatadunek, przetadunek i wytaduneksnadki transportu.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

5. WYKONANIE ROBOT

Jezeli technologia tego wymaga roboty nglevykonywa w trybie 3 zmianowym (3x8 godz.)

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeniedRafodnie z Umow oraz za jak& zastosowanych
materiatdw i wykonywanych Robot, za ich zgogthe Dokumentagj Projektova, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji Rob6t oraz poleceniangyiniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialidoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kg$t
wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiaramictdrgymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na nie przez layniera.

Wykonawca zalzy, w razie konieczriwi, osnove realizacyjm, w oparciu o kt&y bedzie prowadzit
roboty. Koszt wykonania osnowy realizacyjnej zomamwzgkdniony w cenach jednostkowych
poszczegdlnych robét i nie podlega dodatkowej zagpta
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Nastpstwa jakiegokolwiek bHu spowodowanego przez Wykongwe wytyczeniu i wyznaczaniu Robét
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagwa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Roboét lub wyznaczeniaokgi przez Irzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadng.

Decyzje Iyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elemeniabot lgda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacpjéktowej i w SST, a tale w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimiera uwzgtdni wyniki bada materiatow i Robét, rozrzuty
normalnie wysfpujace przy produkciji i przy badaniach materialdwswiadczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wptyvaag na rozwzarg kweste.

Polecenia liyniera lgda wykonywane nie p#hiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod gréba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytphnosi
Wykonawca.

Jeeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty p@stanowiono inaczej, uka st ze utylizacja
oznacza unieszkodliwienie w znaczeniu ustawy ,,Caddgh” z dnia 27.04.2001.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypelnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jak&ci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji lzyniera programu zapewnienia
jakosci. W programie zapewnieni jaé@ Wykonawca powinien okég¢é zamierzony sposéb wykonywania
Robot, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét pmigupcy wykonanie Robdét zgodnie z
Dokumentacj Projektov, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jada powinien zawier&

a) cz$¢ 0golry opisupca:

- organizagj wykonania Rob6t, w tym terminy i sposéb prowadadrobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Rob0t,

- sposob zapewnienie bhp.,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz osoOb odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych
elementéw Rob6t,

- system (sposéb i procedumproponowanej kontroli i sterowania j@kiy wykonywanych
Robat,

- wyposaenie w sprgt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasmego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zdgrowadzenie bady,

- sposbb oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i §oprzekazywania tych informacii
Inzynierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i ustizer stosowanych na budowie z ich parametrami techyoizioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iaglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw puged ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedeipomiarow i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugglzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementéboRo

- sposdb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowigdami wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Robétduzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoramiaby osigna¢ zalazong
jakos¢ Robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za petontrok Robot i jakdci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazhpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaaterialdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zazadat od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanige poziom ich wykonywania jest zadowatyj.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz Robot
z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu bad#&ch czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewhivykonanie Robot zgodnie z Umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprat
badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrdlajacych procedury bada

Inzynier bedzie mi&€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekgciji.

Inzynier ledzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o0 jakichkolwiek
niedocignigciach dotyczacych uradzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedociagniccia te lgda tak powane,ze mog wptynac ujemnie
na wyniki badé, Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Rob6t badanych materiatow i dégiye do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedaghiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wykonawca ma obowrek przedktadania siynierowi sporadzonych przez siebie recept do
zatwierdzenia. Recepty powinny dydostarczane wraz z prébkami materialtdbw w sdlach
wystarczajcych do wykonania niezbinych bada. Wszystkie koszty zwikzane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier kgdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie lzyniera Wykonawca duizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budz watpliwosci co do jakaci, o ile kwestionowane materiaty nie zosfgmzez Wykonawg usungte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkotwvypada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probeleda dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez hyniera fpda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakweely przez layniera.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypelnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargdy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W adimp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przeziera.

Przed przyspieniem do pomiarow lub batiawWykonawca powiadomi ftyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatubadania, Wykonawca przedstawi nénpé ich
wyniki do akceptacji layniera.

Wyniki pomiaréw geodezyjnych ¢bla przekazywane w formie szkicow uzupetnionych
wspotrzdnymi x,y,z w wersji cyfrowej oraz wydruku.
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Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafgaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami badlgak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane hkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego priego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera lub Zamawiajacego

Do celéw kontroli laynier lub Zamawiajcy jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobieaaprobek
i badania materiatbw oraz pomiarow geodezyjnychyWgkonawca powinien udzi€limu niezlgdnej
pomocy. Irkynier lub Zamawiajcy dokonujc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz
Wykonawe, bedzie ocenid zgodné¢ materiatow i robdt z dokumentagprojektows i SST na podstawie
wynikéw bada kontrolnych dostarczonych przez Wykonawc
Inzynier lub Zamawiajcy ma prawo prowadzbadania niezaimie od Wykonawcy.  Jeli wyniki tych
bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tynier lub Zamawiajcy oprze si wytacznie
na whlasnych badaniach przy ocenie zgddnmateriatow i rob6t z dokumentacj SST. Mae réwnie
Zleci przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych bhad@éezalenej jednostce. Koszty wszystkich
dodatkowych badea i pomiaréw pokrywa Wykonawca tylko w przypadku istsizenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamayag)

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopuyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiearstwa, wykazujcy ze zapewniono zgodiéd z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmich oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

— Polsk Nornyg lub

— aprobai techniczg, w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowidpaskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslong w pkt 1. i ktére spetnigjwymogi Szczegdtowej Specyfikaciji Techniczne;.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumesfyvymagane przez SST,4da partia dostarczona do

Robot lzdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzeby

poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych bad®da dostarczone przez

Wykonawe Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spehaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Obmiar robot

Obmiar rob6t stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw
Robo6t. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza wi sposéb aigly w jednostkach przgfych w
Kosztorysie i sporgdza operat geodezyjny. Wszystkie Obmiary powinnyvaykonane przez uprawnionego
do tego geodeti potwierdzone szkicami geodezyjnymi.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoolub certyfikaty zgodnai materiatéw, znaki CE lub znaki
budowlane wyrobdw, orzeczenia o jékio materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikada
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Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakdci. Dokumenty te
stanows zahczniki do odbioru Robot. Winny Byudosgpnione na kade zyczenie Irtyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczag soprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nagtijace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoly z narad i ustale
f)korespondengjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dalg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpavieed
zabezpieczonym. Zagitie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszeldikumenty budowy dula zawsze dogpne dla
Inzyniera i przedstawiane do vggu nazyczenie Zamawiagego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robot

Geodezyjny Obmiar Robbét elizie okrélac faktyczny zakres wykonywanych Robo6t zgodnie z
Dokumentacj Projektovg i SST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Rob6

Geodezyjnego Obmiaru Robdét dokonuje Wykonawcaipemnym powiadomieniu hyniera o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiarediy
wpisane do Geodezyjnej Kski Obmiaréw. Jakikolwiek hid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach
podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie indziej wz8gdtowych Specyfikacjach Technicznych nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich Robét. &ne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na gimie.

Geodezyjny Obmiar gotowych Robgtdzie przeprowadzony z gstcicia wymagag do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dloaym w Umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera. Do kadej czsciowej sprzeday elementéw, robdt czy materiatdw konieczne
jest dohczenie Geodezyjnych Obmiarow Robot.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.2. Zasady okrglania ilosci Robot i materiatow

Diugcici i odlegtagci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowe;.

Jeeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty p@stanowiono inaczej, uvsa sk ze, mierzone
llosci beda okreslane zgodnie z zasadami arytmetyki z dokigdmoodpowiadaica podane] dla danej
pozycji w kosztorysie ofertowym.

Jali Szczegblowe Specyfikacje Techniczne &stave dla danych Robét nie wymagdiego inaczej,
objetosci beda wyliczone w mi jako diugdé pomnaona przeziredni przekrdj. lléci, ktore mag by¢
obmierzone wagowo,¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani&atzegotowych
Specyfikacji Technicznych. Dla ustalenia powierictvarstw konstrukcyjnych nawierzchni aghce g
wymiary gornej pfaszczyzny warstwy.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

str. 18



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
przebudowy drogi gminnej w m. Brz®o — Al. Brzozowa na odcinku od km 0+000,00 do 8#808,00 .

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rokdh lzaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i1 sprg pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclereli urzzdzenia te lub spe
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazneswiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedada przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypelnieniem wymagaokreslonych powyej nie

podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. glzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob agty zachowanie
dokfadndci wg norm zatwierdzonych przezzjmiera.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Geodezyjne obmiarye¢tla przeprowadzone przed gdziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robdt, a take w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach.

Geodezyjny Obmiar Robét zanij@ych przeprowadza ¢siw czasie ich wykonywania. Geodezyjny
Obmiar Robét podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzownecabliia kda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchumb lobgtosci beda uzupetione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Kad Obmiarow. W razie braku miejsca szkice mag¢ dolczone w
formie oddzielnego zat¢znika do Geodezyjnej Kgiki Obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzyniera.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypelnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi cgsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi po okresiegkojmi.

8.2. Odbidr Robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdio i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie raajizilegr, zakryciu.

Odbiér Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uidisviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og@inpostpu Robdét. Odbioru Robdt dokonuje
Inzynier.

Gotowa¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doeika Budowy i
jednoczesnym powiadomienienmzymiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do DziennikadBadi powiadomienia o tym fakcie zgniera.

Jakac¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia ftyniera na podstawie dokumentéw zawigrgeh
komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z
Dokumentacj Projektovs, SST i uprzednimi ustaleniami.
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Inzynier maze zada¢ odkrycia robot zakrytych, §& nie zostaty zgtoszone do odbioru lub
odmowit platnaci za te roboty.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tyotograficznej, nie podlega aoghnej
zaptacie i przyjmuje gj ze jest whczony w cen kontraktows.

8.3. Odbidr casciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #ol i jakosci wykonanych czsci Robét. Odbioru egciowego Robét
dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robo6t. @diBRobot dokonuje kynier.

8.4. Odbior ostateczny Robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania Robo6t w odniesieniu do ictdlp
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie Robot oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadon@m na gmie o tym fakcie layniera.

Odbidér ostateczny Robo6t ngst w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, 4iczod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakaczenia Robot i przgria dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego Rob6t dokona komisja wyznacporez Zamawiagego w obecri@i Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny j@k@mwej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikbw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodcio wykonania Robé6t z
Dokumentacj Projektovg i SST.

W toku odbioru ostatecznego Rob6t komisja zapoina sealizac ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
Robdt zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Rozapetniajcych i Roboét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot pekoavych lub Robot uzupemniggych w warstwie
scieralnej lub Robotach wykezeniowych, komisja przerwie swoje czydad ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez korgjsge jakaé wykonywanych Robét w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ibektacy Projektowa i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pieezéstwo ruchu, komisja
dokona poticen zgodnie z Wymaganiami Technicznymi WT-1 KruszyWél -2 Nawierzchnie asfaltowe
oraz WT-3 Emulgj asfaltowe.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioruexstaego Robdt jest protokdt odbioru ostatecznego
Rob6t sporgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamagdgago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpary przygotowanastpujace dokumenty:
1. Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy.
2. Szczegbtowe Specyfikacje Techniczne (podstawowekurdentéw umowy i ew. uzupetniae lub
zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
Ksigzki Obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baildaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew. PZJ.
Informacja o znakach CE i znakach budowlanych wiwobmieszczone na opakowaniach lukydpbne
do dokumentoéw handlowych ora@nadczenia o zgodsoi.
Opinie technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badgomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ.
8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towargygzh (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazamych robot wiécicielom
urzadzen.

o0k w
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9. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu w formie elektoaniej
edytowalnej na ptycie CD wg programu uzgodnionegdamawiagcym oraz wydruku (10 egzemplarzy).
10.Kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnejeimaryzacji powykonawczej. w formie
elektronicznej edytowalnej na ptycie CD wg programgodnionego z Zamawigym oraz wydruku.
11.Operat usytuowania punktéw pomiarowych
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod weadgm przygotowania dokumentacyjnego rgdgbgotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu ykdlaweg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot.
Wszystkie zargdzone przez komisjRoboty poprawkowe lub uzupetniag kda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawdeggo.
Termin wykonania Robét poprawkowych i Robot uzujegdoych wyznaczy komisja.
Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

8.5. Odbidr po okresie gkojmi

Odbior po okresie ekojmi polega na ocenie wykonanych Robét gaanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisgntatw okresie gkojmi. Odbiér po okresieekojmi
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.
,Odbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ustalenia Ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednost&
obmiarowg ustalor dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Zosysowe] kdzie uwzgtdniac wszystkie
czynndci, sprzt, materialy, wymagania, badania itp. skladajsé na jej wykonanie, ok&one dla tej
Roboty w Szczego6towej Specyfikacji Technicznej Dakumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétlbobejmowa takze:

- Robocizr bezpdredng wraz z towarzysicymi kosztami

- Wartags¢ zwytych Materialbw wraz z kosztami zakupu, magazyntea ewentualnych

ubytkow i transportu na Teren Budowy,

- Wartci¢ pracy Spretu wraz z towarzysgeymi kosztami,

-Wszystkie koszty unieszkodliwienia odpadéw w typhaby sSrodowiskowe,

- Koszty uzyskania uzgodrigpozwolé i decyzji administracyjnych,

- Koszty pg@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- Podatki obliczane zgodnie z ob@&tljgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogo6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania gido Wymagéa Ogolnych zawartych w Szczegdtowe] Specyfikacii
Technicznej D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunkiredone w w/w dokumencie, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt Objazdéw, Przejazdéw i Organizacji ruchu ohgg wszystkie koszty zwzane z projektem,

wykonaniem, ustawieniem utrzymaniem i demaata oznakowania, a w tym:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Orgzamji
Ruchu na czas trwania budowy oraz ewentualnychremaniego wraz z dostarczeniem kopii
Projektu Irkynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z posipu
Robot.
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(b) Wykonanie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietseva
ruchu.
(c) Opfaty/dzierawy terenu.
(d) Przygotowanie terenu.
(e) Wzmocnienie podiza pod drogi tymczasowe i rusztowania.
(f) Dostarczenie i wykonanie konstrukcji tymczasowej wieszchni, ramp, chodnikéw,
kraweznikdw, barier, oznakowai drenau.
(g) Tymczasow przebudow urzzdzen obcych.
(h) Wykonanie remontu gatkowego drég objazdowych.
(i) Uzupetnienie ubytkéw pobocza gruntem z dokopu.
() Zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatow.
(k) Dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnych niaddey.
() Koszt zapewnienia nieztnych czynnikdw produkcji.
Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaafihu obejmuje:
(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier $wiatel.
(b) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
(c) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego z uwzglnieniem kierowania ruchem przy pomocy
przeszkolonych sygnalistow.
(d) Utrzymanie w wymaganym stanie technicznym tyascevych nawierzchni, chodnikéw,
kraweznikéw, barier, oznakowai drenau
Koszt Likwidacji objazdéw/przejazddw i organizaajchu obejmuje:
(a) Usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
Uznaje s§, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

9.4. Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze Wykonawcy sktadagst niezlgdnych instalacji, urmzen, biur, placow sktadowych oraz drég

dojazdowych i wewgtrznych potrzebnych do realizacji wymienionych Robo

Koszt urgdzenia Zaplecza Wykonawcy obejmuje:

a) Urzadzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanigykonanie wszystkich niezbnych
urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i wewtnznych, biur (w tym konteneréw biurowych na
terenie budowy i w pobiu obiektéw mostowych), placow i zabezpietzmtrzebnych Wykonawcy
przy realizacji Robdét.

b) Optaty/dzierawy terenu

C) Przygotowanie terenu

d) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy przez czas trwarsbd® oraz wszystkie koszty eksploatacyjne
Zwigzane z uytkowaniem powyszego Zaplecza.

Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usiai¢ wszystkich urgdzen, instalacji, drog dojazdowych

i wewnretrznych, biur, placow zabezpiedzeoczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanmwpiaego.

Koszt organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawagsncz sie w kosztach ogélnychudowy i

obcigzaja Wykonawe robot.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (D&IB9 z 25.08.1994r, poz. 4¥4p&niejszymi zmianami wraz z
aktami wykonawczymi).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. waspie dziennika budowy, morta i rozbiorki
tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawigEgo dane dotygze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia.
(Dz.U. Nr 108 z 17.07.2002r., p0z.953).

3.Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 30.12.1994r w sprawie samodzielnych funkciji
technicznych w budownictwie (Dz.U Nr 8 z 1994r.zp88).

4. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 21.02.1995r w sprawie rodzaju i zakresu
opracowa geodezyjno-kartograficznych oraz czystiogeodezyjnych obowkujacych w budownictwie (Dz.U
Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).
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Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjkertograficzne (Dz.U. Nr 30 z 1989r., poz. 163 z
pézniejszymi zmianami).

Ustawa =z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzny¢Dz.U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowth (Dz. U. nr 92 poz. 881).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zaméawpeblicznych (tekst jednolity Dz.U.nr.164 poz.1163
pdézniejszymi zmianami)
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-M-01.01.01

WYZNACZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
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1.1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghteécznej § wymagania dotyegce
wykonania i odbioru robot zwzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych w ramachprzebudowy drogi gminnej w m. Brzeo — Al. Brzozowa na
odcinku od km 0+000,00 do km 0+808,d02. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakuoh@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgiowych i
obejmuje: - roboty pomiarowe przy liniowych robdiagemnych.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t azanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajagcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz wyznaczenie geometrii skozyen.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robo6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych
wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wyseég&iowych,
b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeaie 0si),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrartiegrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Sprawdzenie kxnych przed rozpoeziem robot.

Wykonawca ma obowkek sprawdzenia istniggych rzdnych terenu i rgdnych projekto-
wanych, zamieszczonych na rysunkach przekrojowzsxganych i przekrojow podimych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.1.Pozostate oki&enia podstawoweagszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.0%ymagania ogolne™ pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbid 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padarST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nayestosowa: paliki o $rednicy od 0,15 do 0,20 m i
diugcsci od 1,5 do 1,7 m orazé®ednicy 5-8 cm i diugii 0,5 m.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckmwvych naley stosowa nastpujacy
sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tadmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadeopomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagame" pkt
4,

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne" pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Wyznaczenie gtdwnych punktéw trasy drogowej malwykona w oparciu o Dokumentacje

Projektowg przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej oraz w oparciu o informacje
przekazane przezagniera.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasypunktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne many by zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeklowszane do punktow
pomocniczych, potoonych poza granicrobot ziemnych. Nalg zalazy¢ robocze punkty
wysokaciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej wyznaczane co okoto 250m, zetak
przy kazdym obiekcie iaynierskim. Rzdne reperow roboczych naleokresla¢ z taky
doktadndcig, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstosugc
niwelacg podwaojrs w nawizaniu do reperéw patwowych. Repery robocze powinnydy
wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego rzdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane
geodezyjne, przy wykorzystaniu sieci poligonizggistwowej albo innej osnowy geodezyjnej.
Os trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by¢ wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy naje
wyznaczy z doktadnécig do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowej. Do utrwalenia osi trasyerenie nalgy uzy¢ materiatow
wymienionych w pkt 2.2. Usugtie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wévsczaly
Wykonawca robo6t zagi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsnézonych poza
grania robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okéienie granicy robdt), a tak wyznaczenie w czasie trwania robot
ziemnych zarysu nasypow i wykopow w przekrojachrpepznych (profilowanie przekrojow
poprzecznych) zgodnie z dokumensgmjojektows oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robo6t i w miejseaakceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopdow naty stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysalad przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gebszych ni 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogo@djegta¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztatcie zgodnym z dokumentagrojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIpkt 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
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wysokasciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Sprawdzenie robot pomiarowych naglerzeprowadzi wg nasgpujacych zasad:

a) oS drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach
poziomie oraz co najmniej 5 razy na hektar,

b) robocze punkty wysokciowe nale sprawdzt niwelatorem na catej diugoi
przebudowywanego odcinka

C) wyznaczenie nasypow i wykopow nakgprawdzt taéma i szablonem z pozionmiaco
najmniej w 5 miejscach na kdym kilometrze oraz w miejscach budgch
watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Ogo0lne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@O)/ymagania ogolne"” pkt 7. Jednosgtk
obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-000@QWymagania ogélne" pkt 8.

Odbior robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu ntcoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne"
pkt 9. Zgodnie z DokumentacdProjektove roboty zwizane z wyznaczeniem osi trasy i punktow
wysokaciowych obejmu:

- roboty pomiarowe na drodze.
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

- wyznaczenie punktow gtébwnych osi trasy i punktowsakasciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochraregrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- zastabilizowanie tymczasowego oznakowania pasad@egp w miejscach wskazanych przez
Inwestora
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
- zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych pungtatych,
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- odtworzenie granic witasta,
- wykonanie wszelkich opracowav formie tradycyjnej i elektronicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykerja prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtowny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowé#pte, GUGIK 1978.

4, Instrukcja techniczna G-2. Wysagkmowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyidGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy@igGiK 1983.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.01.01

PROFILOWANIE .
| ZAG ESZCZANIE PODLO ZA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS% wymagania dotycge

wykonania i odbioru rob6t zwkanych z profilowaniem i zggzczaniem podi@ gruntowego w

ramach przebudowy drogi gminnej w m. Brz®o — Al. Brzozowa na odcinku od km 0+000,00

do km 0+808,00

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakkuoh@nt przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych punkcié.l.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z

wykonaniem koryta , profilowania i zesgczenia podta, przeznaczonego do aémia nowej

konstrukcji nawierzchni jezdni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i

definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine" pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@kach wykonania oraz za zgodittz Dokumentag

Projektova, ST i poleceniami liyniera.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogtpie 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja. Podiaze stanowé bedzie grunt dowieziony wg ST D-02.03.01 -gorngséz

nasypu lub warstwa wymiany gruntu pod konstrakcj

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne" kt

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania profilowania podta powinien wykazasie

mozliwosciag korzystania z nagbujacego spreatu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érkie ustawianym lemieszem;zynier maze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spkz nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wda@iwosci gruntu podiaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarmjéloe"
pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne" pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przysgpi¢ do profilowania i zagszczenia podta bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwgzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\steejsze przysipienie
do profilowania i zagszczania podia jest maliwe wytacznie za zgoglinzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sie
ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny ky
wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki naleustawia w osi drogi i w rgzdach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakee@ny przez liayniera. Rozmieszczenie
palikdw lub szpilek powinno unitiwia¢ nacihgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét
w odstpach nie wgkszych ni co 10 metrow. Rodzaj sgitz, a w szczegolrici jego moc
nalezy dostosowado rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorersboty i do trudnéci jego
odspojenia.Do wykonania koryta oraz rglstosowa rowniark lub spychark uniwersalg, a
ostateczne profilowanie wyko@&cznie. Sposob wykonania musidgaakceptowany przez
Inzyniera. Grunt odspojony nadg odwiez¢ na odktad w miejsce wskazane przezyimera.
Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa
Podtaze stanowd bedzie grunt dowieziony wg ST D-02.03.01 - jako gocag¢ nasypu lub
warstwa wymiany gruntu pod konstrukcj
Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze
Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaj g
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podtaa. Do profilowania podiea naley
stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.
Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuowaé do osijgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego
w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (l)

Strefa Minimalna wartg¢ I.

korpusu KR 4 KR1
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzct 1,0( 0,£7

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgny podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtdrny modut odksztatcenia podéowedtug PN-S-02205:98 [8].
Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztakceie powinien przekracz,2.
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Wilgotnos¢ gruntu podiea podczas zagzczania nalg bad& wedilug PN-B-04481:88 [1].
Powinna ona by réwna wilgotnéci optymalnej z tolerangj+2,0 % wedtug PN-S-02205:98

[8].

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podta

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno iyutrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi

przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczypoditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztazenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez/iera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podice ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania
kolejnej warstwy mgna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoaamezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on
na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zagczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2.

Tablica2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego
podiaza

Lp.| Wyszczegodlnieni Minimalna
bada i pomiaréw czestotliwos¢ bada i
pomiarow
1 |Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 [Réwna¢ podizna co 50 m na kadym pasie ruchu
3 [ROwna¢ poprzeczna |10 razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczné * |10 razy na 1 km
5 [Rzedne wysokéciowe [co 100 m
6 |Uksztattowanie os  [co 100 m
w planie *
7 |Zagsszczenie w 2 punktach na dziennej dziatce robo
wilgotnos¢
gruntu podiga
8 [Badanie néncsci nie rzadziej nt 1 na 200r
gruntu (wskanika
odksztatcenia) wg
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nia osi w plani
nalezy wykona w punktach gtéwnych tukow poziomych

6.2.2.Szerokdé¢ koryta (profilowanego podim)
Szeroka¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic sie od szerokéci projektowanej o
wiecej niz + 10 cm i -5 cm.
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6.2.3.ROwna¢ koryta (profilowanego podim)

Nierownaici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4]

Nierébwnaci poprzeczne nalg mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nierownaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagj
projektowg z tolerancg+0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ra&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego

podiaza i rzzdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz + 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lukzegj niz + 5 cm dla pozostatych drdog.

6.2.7 Zagsszczenie koryta (profilowanego podi)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporoéwnanie wartai modutéw
odksztatcenia, to war§é wskaznika odksztatcenia, okénego zgodnie z norgnPN-S-
02205:98 [8] nie powinna Bywicksza od 2,2. Wilgotrié w czasie zagszczania nalgy bad&
wedtug PN-B-04481:88 [1]. Wilgotrsé gruntu podtaa powinna b§ rowna wilgotngci
optymalnej z tolerangj+2,0 % wedtug PN-S-02205:98 [8].

6.3. Zasady poggpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie delgikasci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(/@ymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-000@QWymagania ogoélne" pkt 8.Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtds i wymaganiami layniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne. Odbior koryta oraz wyprofilowanego i zszczonego podi@ dokonywany jest

na zasadach odbioru robot zanig@jch i ulegagcych zakryciu i powinien by
przeprowadzony w czasie uulviajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania
postpu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne"

pkt 9. Zgodnie z dokumentagprojektows nalezy wykonat:

Cena wykonania 1 fiprofilowania i zagszczenia obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntérodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub
nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,
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- utrzymanie koryta lub podha,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481:98 Grunty budowlane. Badania prdarektu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie wilgotnsxi

3. Instrukcja Bada Podiaza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych GDDP,
Warszawa 1998r

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnnawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshkika zagszczenia gruntu

6. BN-70/8931-05 Oznaczenie wskika nanosci gruntu jako podtpa nawierzchni
podanych.

7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika zagszczania gruntu.

8. PN-S-02205:98 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. @gania i badania

9. Tymczasowe ogoélne warunki kontraktu na roboty budoe realizowane na
terenie kraju przez zleceniodawcow i wykonawcdajdwych. GDDP,
Warszawa, 1992, wydanie I.

10. KPED - Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowyctansprojekt Warszawa.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA
t AMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjichtecznej (SST) $
wymagania dotycge wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonaniem podbudowy z
kruszywa z kruszywa tamanego stabilizowanego machaie w ramackprzebudowy drogi
gminnej w m. Brzéno — Al. Brzozowa na odcinku od km 0+000,00 do @#808,00.

1.2 Zakres stosowania SST
SST stanowi integrain czes¢ dokumentéw przetargowych i podpisywanej umowy na
realizacg robdétwymienionych w pl1.1

1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego 0/63mm gr. 15 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1) Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego meahiaznie- jedna lub wicej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstwesng nawierzchni drogowe;j.

2) Pozostate stosowane oflemia podstawoweaszgodne z obowizujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podami w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robdt
i)gélne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopig”

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
SST D-00.00.0QWymagania ogolne” pkt 2

2.2 Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudosay

— kruszywo tamane frakcji 0/63 uzyskane w wyniku przszenia surowca skalnego
granitowego bdz kamieni polnych.

2.3 Wymagania dla kruszywa

Do wykonania podbudowy nale uzy¢ kruszywa o uziarnieniu 0-63 mm powstatego z
przekruszenia surowca skalnego granitowegz Bamieni polnych

Kruszywo do wgkonar]ia po_dbudow¥ powinmoie¢ ciggte uziarnienie i pozbawione by
zanieczyszczeobcych i domieszek gliny

2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagsszczania i klinowania podbudowy teo by
studzienna lub ®wodochgu, bez specjalnych wymaga

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Cf(%éalne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
p

3.2 Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy Wykonawca
powinien dysponowa nastpujaCym sprztem:

- réwniarka samojezdna,

- walce statyczne gtadkie do zsgczania kruszywa i Kk@owego dogszczania,
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L—(Wa_lce wibracyjne lub wibracyjne zgggczarki ptytowe do klinowania kruszywa miatem
amiennym,
- przewane zbiorniki wody zaopatrzone w gdzenia do rozpryskiwania wody

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganidnej
pkt 4.

4.2 Transport kruszywa

Kruszywa maéna przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przedzanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtami
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000QNymagania ogolne” pkt.5

5.2 Przygotowanie podida
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nmécirée lgdzie roztaona w korycie
wykonanym wg SST D-04.01.01

5.3 Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ roztazone w korycie w warstwie o jednakowej grébo przy
uzyciu rowniarki. Gruba¢ roztozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej
zageszczeniu osiggneta zaktadan grubaé 15 cm

Kruszywo po rozigeniu powinno by przewatowane dwoma prZejami walca
statycznego, gtadkiego macisku jednostkowym nie mniejszyni B0 kKN/m.Zageszczenie
powinno rozpoczé sie od dolnej krawdzii przesuwa si¢ pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi si, w kierunku gérnej kraedzi.

Po przywatowaniu kruszywa nalepowierzchng zamkm¢ miatem kamiennym lub grubym
piaskiem

Do zagszczania naly uzy¢é walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnn
18 kN/m, alboptytows zag:szczarl wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16
KN/m2.

Po zagszczeniu nadmiar miatu naleusura¢ z podbudowy

Nastpnie warstwa powinna lByprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku
jednostkowym niemniejszym ni 50 kN/m w celu dogszczenia kruszywa poluzowanego w
czasie szczotkowania

Podczas watowania i mialowania nglepryskiw& powierzchng podbudowy wogl.

Nalezy zwrock uwag;, aby nadmiar wody, ytej przy zagszczaniu warstwy gruzu,
nie spowodowatozmickczenia podiga

5.4. Pochylenie podtine i poprzeczne

Jeeli przekazana Wykonawcy dokumentacja techniczrea zawiera danych o
projektowanych spadkagiodiwnych (profil podtany) niweleta jezdni powinna w
sposob ptynny odwzorowywa uksztattowaniestniejgcej drogi, a spadki podine
powinny s¢ zawierg w przedziale 0,3%+10,0%. Spadki mniejsze ni

0,3% g dopuszczalne wytznie na odcinku nie przekracgeym diugaci 100m i na
granicy wododziatow

Przekroj poprzeczny podbudowy — daszkowy, o spdulB& Pochylenie poprzeczne na
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lukach poziomyclpowinno by dostosowane do wielkoi promienia tuku, zgodnie z
zasadami okionymi szczego6towo wprzepisach zwizanych (pkt10.9), jak dla prdkosci
projektowej 30km/h

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakaci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiple’
6.

6.2 Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania kruszywa
przeznaczonego deykonania robot i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi.

6.3 Badania w czasie robot

6.3.1 Badania kruszyw

Badania kruszywa pod wzglem uziarnienia, zawado zanieczyszcze obcych oraz
zawartdci ziarn nieforemnych natg wykonywa na biggco, jeeli wbudowywana
partia réni sig wizualnie od partibadanej przed rozpogzem roboét.Prébki naley
pobier& w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej

zageszczeniemWyniki bada powinny by na bigaco przekazywane kgnierowi.

6.3.2 Wymagania dotyczce nagnosci i cech geometrycznych podbudowy

— szerokd¢ podbudowy nie me r&nic sie od zataonej szerokgci o wiecej niz +10, -5

cm;

— rownacs¢ podbudowy mierzona tat 4-metrova zgodnie z BN-68/8931-04 —

nierowndci nie mog przekraczéa 12 mm,;

— spadki poprzeczne powinny bggodne z dokumentacjechniczi z tolerancy +0,5%;

— gruba¢ podbudowy po uwatowaniu nie rmeor&ni¢ sig od zaktadanej gruloi 15cm

0 wiecej niz +2 cm;

— nosnos¢ podbudowy nalg mierzy¢ zgodnie z norrp BN-64/8931-02, przy czym:
pierwotny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu ptyty o srednicy 30 cm powinien

wynosic min. 100 MPa, wtorny modut odksztatcenia mierzqaly wyzej powinien

wynosi min. 140 MPa; zagszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy

stosunek wtérnego modutu odksztatcenia do piervgmimeodutu odksztatcenia jest nie

wiekszy od 2,2

6.4. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazup wicksze odchylenia cech
geometrycznychod okreslonych w punkcie 6.3, powinny Bynaprawione na koszt
Wykonawcy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci Wykonawca wykona
napraw podbudowyprzez spulchnienie lub wybranie warstwy, uzupeli@emowym
materiatem o odpowiednich vél@wosciach,

wyréwnanie i powtdrne za@gzczenie Po wykonaniu tych rob6t nagi ponowny pomiar
I ocena grubgci warstwy. Koszty tych robét poniesie Wykonawca

Jeeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie robotyniezlkedne do zapewnienia wymaganej$nosci, zalecone przez tgniera
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcatalowy tylko wtedy, gdy
zanienie nédnaosci podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania robot przez
Wykonawe podbudowy
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00M¥magania ogolne” pkt.7
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest metr kwadratowy (m2) wykonanej podbudowy

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.Q@/ymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacpST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtkdaty wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z kruszywa tamantgwligowanego mechanicznie
obejmuje:

— roboty przygotowawcze i prace pomiarowe,

— zabezpieczenie i oznakowanie robot,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— roztozenie kruszywa,

— zagszczenie warstwy z zamiatowaniem,

— przeprowadzenie pomiarow i badeboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie trwania robot,

— uporzdkowanie terenu budowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralneBadania Oznaczanie zawaroi
zanieczyszczeobcych

. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralneBadaniaOznaczanie sktadu ziarnowego

. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralneBadania Oznaczanie nagkliwosci

. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralneBadaniaOznaczanie zawaroi zanieczyszcze
organicznych

.PN-B-11112 Kruszywo mineralneKruszywo tamane do nawierzchni drogowych
. PN-S-96023 Konstrukcje drogowePodbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe&znaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podia przez obaienie ply

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowd?omiar rownéci nawierzchni planografem i tat
Rozporadzenie ministra transportu i gospodarki morskidnma 2
marca 1999.iw sprawie warunkow

©O N oUl AWN B
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.04.01

WZMOCNIONE POBOCZE
Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNI
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowe] specyfikacgchnicznej (SST) gs
wymagania dotyege wykonania i odbioru robot zg@anych z wykonywaniem wzmocnionych
poboczy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohaeicznie w ramaciprzebudowy drogi
gminnej w m. Brzéno — Al. Brzozowa na odcinku od km 0+000,00 do @#808,00.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych
z wykonywaniem wzmocnionego pobocza z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie jak podbudowy zasadniczej z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-
06102 [21] i obejmujg SST: D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie,

1.4. Okre slenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajagcy ha odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4 oraz w
SST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie:D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa haturalnego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogdllne wymagania dotycz gce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
1.5.
2. materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotycz gce materiatdw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
podano w SST dotyczacych poszczego6lnych rodzajow podbuddow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
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2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢
miedzy krzywymi granicznymi p6ol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakcje

100 _piaskowa iwirowa 0

90 Vs j 10
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= B / 30
% &0 —’—»/\ / / // 40 i
§ 50 / Ve 50 i
540 . NN 4 - 50 ;
§ 30 /// ) pd 0 %
S // —— ? N o

0 ?/ e 90
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metodg stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (qérng warstwe) |
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byc¢ ciggta i nie moze przebiegac¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar

najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukiladanej
jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa [Kruszywa |-, .
Lp. | Wyszczegolnienie naturaylne iaman)(/e Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zas |pomo |zas |[pom |zasa|pomo
ad- |c- ad- |oc- |d- c-
nicz | nicza |nicz |nicz |nicz |nicza
a a a a
1 Zawartosc¢ ziarn|od |(od2 |(od2|od2 (od2 (od2 |PN-B-
mniejszych niz |2 dol12|do |do |do |do12|06714
0,075 mm, % (m/m) |do 10 |12 10 -15[3]
10
2 Zawartosc¢ PN-B-
nadziarna, 5 10 5 10 5 10 06714
% (m/m), nie wiecej -15[3]
niz
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3 | Zawartosc¢ ziarn PN-B-
nieforemnych 35 145 |35 40 - ) 06714
%(m/m), nie wiecej -16 [4]
niz

4 | Zawartos¢ PN-B-
zanieczyszczenh 1 1 1 1 1 1 04481
organicznych, [1]
%(m/m), nie wiecej
niz

5 Wskaﬁnik_ piaskowy od |od30|od |od BN-
po pigciokrotnym g 4570030 |30 |° |T  |e4/8931
zageszczeniu do do ldo 01 [26]
metodg | lub II wg 20 20 |70
PN-B-04481, %

6 |Scieralnos¢ w
bebnie Los Angeles
a) scieralnosc¢
catkowita po petne;j
liczbie obrotow, nie |35 |45 35 |50 40 50
wiecej niz PN-B-
b) Scieralnos¢ 06714

czesciowa po 1/5 30 |40 30 |35 |30 (35 -42 [12]
petnej liczby
obrotow, nie wiecej
niz

7 | Nasigkliwos¢, PN-B-
%(m/m), nie wiecej 2,5 |4 3 > 6 8 06714
niz -18 [6]
8 [Mrozoodpornosg, PN-B-
ubytek masy po 25 |5 10 5 10 |5 10 06714
cyklach zamraza- -19 [7]
nia, %(m/m), nie
wiecej niz
? |Rozpa gg'?lB4
krzemianowy i zela- |- - - - 1 3 -37 [10]
zawy fgcznie, % PN-B-
(m/m), nie wiecej
niz 06714
-39 [11]
10 |Zawartos¢ PN-B-
zwigzkow siarki w1 1 1 1 2 4 06714
przeliczeniu na SOs, .28 [9]
%(m/m), nie wiecej
niz
11 |Wskaznik nosnosci
Wpos Mie-szanki
kruszywa, %, nie
mniejszy niz: 80 |60 80 |60 (80 (60 PN-S-
a) przy 120 |- 120 |- 120 |- 06102
zageszczeniu ls = [21]
1,00
b) przy
zageszczeniu ls 2
1,03
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2.3.5. Woda

Nalezy stosowac¢ wode wg PN-B-32250 [20].
3. sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprz et do wykonania robot
Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujgce wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) réowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.
4. transport
4.1. Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mozna przewozi¢c dowolnymi srodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robdét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
5.
5.2. Przygotowanie podio za

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza” i OST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podiozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis (5 (1)

d85

w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub

warstwy odsgczajgcej, w milimetrach,
dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, w

milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajgca

lub odpowiednio dobrang geowtdknine. Ochronne wtasciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu
drobnych czgstek gruntu, wyznacza sie z warunku:

d 50
090

<12 @)

w ktorym:
dso -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,
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Og - umowna $rednica porow geowtokniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujgca sie na geowtokninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Oy powinna by¢
podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi
drogi, lub w inny sposo6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek

do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zag eszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej,
aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubosé
pojedynczo ukiadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa,
to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze
nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy
osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac
przyjetemu poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznosé wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na
3 dni przed rozpoczeciem robaét, Wykonawca powinien wykonaé¢ odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kruszywa jest
wiasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszczeniu,
- okreslenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajgcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatléw oraz sprzetu do
mieszania, rozkladania i zageszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m?.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez Inzyniera.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna byc¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera,
gotowg podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikltych z niewlasciwego utrzymania
podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. kontrola jako $ci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako  $ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 6.
6.2. Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien wykonaé¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materiatdw. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt
2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Lp. | WyszczegOllnienie badan liczba podb do
badan na IOrz -uad\;v'yca
dziennej Ea 'yegno 13
dziaice baéanie (m?)
roboczej
1 |Uziarnienie mieszanki
Wilgotnosé¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, dia ka_zdeJ paf“' kruszywa !
pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobiera¢ w sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan
powinny by¢ na biezgco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotnosc¢ nalezy okreslic wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy
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Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego
wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzac¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku,
gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie
rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé¢ za prawidtowe, gdy
stosunek wtornego modutu E, do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

B2 o 99
E;

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wkasciwosci okreslonych w pkt
2.3.2.

Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w
obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycz gce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wys_zcz,egélnienie badan i Minimalna czestotliwos¢ pomiaréw
pomiaréw

1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy

3 Rownosc¢ poprzeczna 10 razy

4 Spadki poprzeczne® 10 razy

5 Rzedne wysokosciowe co30m

6 Uksztattowanie osi w planie® co30m

7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz

na 500 m?
8 Nosnos$¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwodch przekrojach na
kazde 100 m
- ugiecie sprezyste €0 najmniej w 2 punktach na kazde 100
m
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10
cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikébw szeroko$¢ podbudowy powinna byé wieksza od
szerokosci warstwy wyzej lezagcej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentaciji
projektowe;j.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢é 4-metrowag fatg lub planografem,
zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg, z tolerancjg = 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

RoOznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz = 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubos¢ podbudowy nie moze sie roézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadnicze] + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. No$nos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy
Wymagane cechy podbudowy

Podbudow Mirimal dut

; zageszcze Maksymalne ugigcie odksztal-cenia

kruszywa |nials nie ;pr:]ezyste pod kotem, mierzony plytg o

0 mniejszy Srednicy 30 cm, MPa

wskazniku | niz

Wpos Ni€

mniejszym

niz, % 40 kN 50 kN od od
pierwszeg |drugiego
0 obcigzenia
obcigzenia | E,
E:

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych
w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyrOéwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm
i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa
ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig gtebokos¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione nowym
materialem o odpowiednich whasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robo6t nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyze]j podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy
zanizenie nosnosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robo6t przez Wykonawce
podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) podbudowy Z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg 1 m? podbudowy =z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
10. przepisy zwi azane
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
obcych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczeh
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg
bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosci w bebnie Los
Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

Noosrw

o

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena
zgodnosci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie piytg

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa
1997.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-05.02.01

NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIAZOWANEGO MECHANICZNIE

str. 59



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
przebudowy drogi gminnej w m. Brago — Al. Brzozowa na odcinku od km 0+000,00 do @#808,00 .

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSJ wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robot zetzanych z wykonywaniem nawierzchni z kruszywa tarmgane
stabilizowanego mechanicznie vamach przebudowy drogi gminnej w m. Brawm — Al
Brzozowa na odcinku od km 0+000,00 do km 0+808,00

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakkud@nt przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych punkcié 1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét amanych z
wykonywaniem nawierzchni z kruszywa tamanego staimlanego mechanicznie 0/31,5, grétho
warstwy po zagszczeniu 8cm uktadanej rozkladado kruszywa.

Nawierzchng z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugejak podbudow z kruszywa
lamanego stabilizowanego mechanicznie oraz zgadnistaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, wg Katalogu typowych konstrukcji nawiehni podatnych i pétsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nmechae - jedna lub wicej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktora stanowi warstvasng nawierzchni drogowe.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegapcy na odpowiednim zagzczeniu
w optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami,w szczegoldoi PN-S-06102 [21] oraz z definicjami podanymi w BIM-00.00.00
~Wymagania ogolne"
pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiaveca skalnego wytacznie
granitu .

Kruszywo powinno b jednorodne bez zanieczyszaz#cych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oliena wedlug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& migdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podiamya rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw
przeznaczonych na podbudowy wykonywane
metod stabilizacji mechanicznej powinno
zawierd sie miedzy krzo?/wyml:_

1-2 kruszywo na podbudewednowarstwow
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna doy

“ ciggta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej

¢ granicznej uziarnienia do gornej Krzywej
* graniczne] uziarnienia naasednich sitach.
¢ Wymiar najwikszego ziama kruszywa nie 780
3 grubéci warstwy ukiadanej
jednorazowo.

Kruszywa powinny speinéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla kruszwa dla warstw podiagdo

Lp. Wyszczegdlnienie wigiwosci Kruszywo famane Badania wg
dla podbudowy zasadniczej
1 [Zawartg¢ ziarn mniejszych ki0,075 mm, % (m/m) od 2do 12 PN-B-06714-15 [3]
2 |Zawartg¢ nadziarna, % (m/m), nie gdej niz 10 PN-B-06714-15 [3]
3 |Zawartd¢ ziarn nieforemnych 40 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wegcej niz
4 |Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie egej niz 1 PN-B-04481 [1]
5 |Wskaznik piaskowy po picio-krotnym zagszczeniu metagl lub 11 od 30 do 70 BN-64/8931-01 [26]
wg PN-B-04481, ¢
6 |Scieralna¢ w bebnie Los Angeles akieralndé catkowita po pelnej PN-B-06714 -
liczbie obrotéw, nie wicej niz b) scieralndéé czesciowa po 1/5 5035 42 [12]
petnej liczby obrotéw, nie weej niz
7 |Nasikliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz 5 PN-B-06714 -
18 [6]
8 [Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25 cyklach zarmmaia, 10 PN-B-06714 -
%(m/m), nie wgcej niz 19 [7]
9 |Zawartd¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na S%(m/m), nie wgcej 1 PN-B-06714 -
niz 28 [9]
11 |Wskanik nasnasci wnes mie-szanki kruszywa, %, nie mniejszy:ra) 60 PN-S-06102
przy zagszczeniud > 1,00 [21]

3. SPRAET

3.1. Ogoblne wymagania dotyerce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyodchanicznie
powinien wykazé si¢ mazliwosciag korzystania z nagbujacego spretu:

a) uktadarek do rozktadania mieszanki,
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b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych do zegczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

3.3.RoZcielenie kruszywa dla warstwy podbudowy wykoaye ldzie réwniarlg lub
uktadark kruszywa. Zastosowany sptanechaniczny do rdézielenia materiatu powinien by
sprawny technicznie i zyskakceptagj Inzyniera.

3.4.Zageszczenie podbudowy z kruszywa tamanego wykonagazib walcem gtadkim
stalowym,wibracyjnym, dwuwatowym, gikim. Stosowane walce mughy¢ wyposaone w:

- system zwitania watdw przy fyciu wody w celu nie dopuszczenia do przyklejania s
klinca otoczonego bitumem podczas klinowania,

- wskazniki amplitudy i czstotliwosci drgar oraz sity wymuszagej (dla walcow wibracyjnych),
- balast umeliwiajgcy zmiarg obcizenia jéli to byto przewidziane przez producenta stuiz

3.5.Profilowanie powinno bywykonywane rowniark samojezds

3.6.Ukladarka - do roielenia mieszanki klinggej na wykonas podbudow z kruszywa
tamanego.

3.7. Podbudowa tluczniowa w miejscach rozbiorkiiejcej nawierzchni (na wezeniach)
wykonana bdzie kcznie z zagszczeniem phgt wibracyjr.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagag@me" pkt
4.

4.2. Transport materiatow

Transport kruszywa musi odbywaic w sposob przeciwdzialggy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanyrdigau drogi musi by tak zorganizowany,
aby nie dopsci¢ do jego uszkodzei tworzenia kolein. Wskazany jest transport sanmtadgwczy
(samochody, agniki z przyczepami). Przy ruchu po drogach publich pojazdy musgz
spetni& wymagania dotyee przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dograsnych
obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D.00.00.00.
5.2. Zakres wykonywanych robot.

Warstwa podbudowy z kruszywa tamanego zolta lzdzie na wczénie] przygotowanej
warstwie ulepszonego cementem padto

5.2.1. Przygotowanie podiza.

Przed wykonaniem podbudowy z kruszywa aglaizej wykonam warstwe oczysci¢ zgodnie
ze Specyfikag Techniczg D.04.03.01. ,Oczyszczenie i skropienie warstw kansyjnych".

5.2.2. Dowo0z zakupionego kruszywa na miejsce wbudawia.

Kruszywo przeznaczone na podbugopowinno odpowiada wymaganiom PN-B-11112 luty
1996. Zrodio pozyskania (zakupu) materialtdbw na wykonaniedgudowy powinno by
zaakceptowane przez Zyniera. Dow6z na miejsce wbudowania edihie s¢ transportem
samowytadowawczym.
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5.2.3. Ro%cielenie warstwy kruszywa tamanego

Rozcielenia materiatu w warstwie podbudowy edbie s¢ mechanicznie przyayciu ukfadarki
kruszywa. Podbudowa powinnacdwtozona na podizu zapewniajcym nie przenikanie gstek
podiaza do warstw wyej lezacych.

RozZcielenia warstw ttucznia w miejscach rozbiérki isfgcej nawierzchni (wgczenia) nagpi
recznie. Mieszanka kruszywa powinnathpzkiadana w warstwie o jednakowej grédiptakiej,
aby jej ostateczna grufiopo zagszczeniu byta rowna grubc projektowanej. Grubid
pojedynczo uktadanej warstwy nie pegprzekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w sposob zapewnialy osiagniecie wymaganych spadkow igdnych
wysokaciowych. Jeeli podbudowa sktadagst wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda
warstwa powinna hywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Rozpoaczeie budowy kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

5.2.4. Zagszczenie rokcielonej warstwy podbudowy z kruszywa.

Zageszczenie wykonane ethizie walcem stalowym, gtadkim, wibracyjnyndwuwatowym,
ciezkim.

Watowanie nalgy wykonywa& z polewaniem wogl Wymagania odrimie watowania:
zagszczenie powinno odbywasie zgodnie z ustalonym schematem pfzeyalca w
zaleznosci od

szerokdci zag:szczanego pasa roboczego, gkgbwatowanej warstwy,

zag;szczanie nalgy prowadzé poczwszy od krawdzi ku srodkowi,

najezdza¢ na watowan warstwe kotem nagdowym, w celu uniknjcia zjawiska fali przed
walcem,

manewry walca naky przeprowadzaptynnie, na odcinku juzagszczonym,

predkosé przejazdu walca powinna byednostajna w granicach 2-4 km/h na pgkn i 4-6
km/h w

dalszej fazie watowania,

watowanie na odcinku tuku poziomego o jednostroqmegchyice poprzecznej, nale
rozpoca¢ od

dolnej kravedzi ku gorze,

walce wibracyjne powinny posiaélaakres cegstotliwosci drgar w przedziale 33-35 Hz;
zagsszczenie

podbudowy ttuczniowej raézielanej ecznie nasipi przy wyciu ptyty wibracyjne,;.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gsgczania powinna odpowiadailgotnoici
optymalnej, okrélonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(fnetoda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zostsuszony przez mieszanie i napowietrzanieslle
wilgotnos¢é mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wadtp mieszanka powinna
by¢ zwilzona okrélong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnos¢
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej waitd mieszank nalezy osuszy.
Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinidpaviad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 1

przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

Zageszczenie podbudowy me by réwniez kontrolowane phg naciskowg VSS:
« wskanik odksztatcenia nie powinien przekracxeartaci 2,2,
* minimalne wartéci modutdw odksztatcenia;  E, powinny spetni@a wymagania podane
w p.6.4.8. tabl.6,
Do kontroli zagszczenia mina réwnie jako badanie pomocnicze wprowatdgbmiar
dynamicznego modutu odksztatcenigd)Bptyta obchzam dynamicznie - podbudowa jest
dobrze zagszczona, jeeli uzyskana zostanie wastoe,d ~ 70-°80 MPa,

5.3. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zggdnzyniera, gotow podbudow
do ruchu budowlanego, to jest obemany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy,
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spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikichewtaciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawe robot.

5.4. Odcinek probny

Co najmniej na 3 dni przed rozpgcem robdt, Wykonawca powinien wykahadcinek probny
w celu:

- stwierdzenia czy spgzbudowlany do mieszania, rozkltadania i gagrzania kruszywa jest
wiasciwy,

- okreslenia grubéci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubasci warstwy po zagszczeniu,

- okreilenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatdw oraz spyt do mieszania,
rozktadania i zagszczania, jakiedula stosowane do wykonywania podbudowy. Powierzchnia
odcinka prébnego powinna wynésid 400 do 800 fa Odcinek prébny powinien by
zlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera. Wykonawca nm@ przysipic¢ do
wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinkdpego przez lryniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykoraadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robo6t i przedstatmivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji materiatow.
Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 4.

Tablica 4. Cegstotliwos¢ ora zakres badgprzy budowie podbudowy
kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba badana |[Maksymalna pot
dziennej dziatce robocz{wierzchnia podbudow
przypadajgca na jedn
badanie (f)
1 |Uziarnienie mieszanki 2 600
2 |Wilgotnos¢ mieszanki
3 |Zagsszczenie warstwy 10 prébek na 10006 m
4 |Badanie wtaciwosci kruszywa wg tab. 1|dla kazdej partii kruszywa i prz:
pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa
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6.3.2.Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkeiya
pobierg w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.
6.3.3. Wilgotnas¢ mieszanki
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda ll)pletancy +10% -20%. Wilgotn&t nalezy
okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4. Zagszczenie podbudowy
Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osijgniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia.
Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nieivee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zagszczenia nalg oprz€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie
rzadziej nk raz na 5000 ) lub wedtug zalecelnzyniera.
Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechanicznie zgalezn& za prawidiowe, gdy
stosunek wtornego modukt, do pierwotnego modutu odksztatcemiajest nie wegkszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

N 22
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badapetnych powinny b pobierane przez Wykonawev sposob losowy w
obecndci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy 6.4 Czestotliwos¢ oraz zakres
pomiarow Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 5.
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Tablica 5. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. |Wyszczegodlnienie bada pomiarow [Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiwzna w sposob cigly planografem albo ¢
20 m fat na kadym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1l km
4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 Rzgedne wysokséciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m
7 Grubas¢ podbudowy Podczas budowy: w punktach n:
kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 fAPrzed
odbiorem: w 3 punktach, lecz nie
rzadziej nk raz na 2000
8 Nosnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach
- modut odksztatcenia kazde 1000 m - wg BN-64/8931-03
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide
1000 m - wg BN-70/8931

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach

gtéwnychtukow poziomych.
6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5

cm.

Na jezdniach bez kraynikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi
warstwy wyej

lezacej o co najmniej 25 cm lub o watowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.RoOwnaG¢ podbudowy

Nieréwnaici podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem, zgodnie z

BN-

68/8931-04 [28].
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy nalemierzy¢ 4-metrova fata.
Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetinoy by¢ zgodne z dokumentag;j
projektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

str. 66



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
przebudowy drogi gminnej w m. Brago — Al. Brzozowa na odcinku od km 0+000,00 do @#808,00 .

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy

Os podbudowy w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz
+5cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mie sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy pomocniczej = 10%,

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinmi@ zgodny z podanym w tablicy 6,
- ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 6.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
nasypow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegb6towa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy przebudowie drogi
gminnej ul. Polnej w m. Wronki polegajaca na utwardzeniu powierzchni gruntu w zakresie pasa drogowego.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych w rejonie przebudowy
skrzyzowania drog powiatowych w m. Kazmierz

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaly podane w SST D-02.00.00 pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycz ace robét

Ogélne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-02.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Og6lne wymagania dotycz gce materiatow

Ogélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-02.00.00 pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéw powinny spetniaé wymagania okreslone w PN-S-02205 :1998
[4].

Grunty i materiaty do budowy nasyp6w podaje tablica 1.
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